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Der Inhalt dieses Handbuches wurde mit gro3terf8ibeyarbeitet und gepriufsdibernimmt jedoch
keine Verantwortung fur Schaden, die aus Fehledeiokumentation resultieren kbnnten. Insbeson-
dere Beschreibungen und technische Daten sind keigesicherten Eigenschaften im rechtlichen
Sinne.

esdhat das Recht, Anderungen am beschriebenen Prodekan der Dokumentation ohne vorherige
Ankindigung vorzunehmen, wenn sie aus Grinden deerZassigkeit oder Qualitatssicherung vor-
genommen werden oder dem technischen Fortscleitedi

Samtliche Rechte an der Dokumentation liegereseiDie Weitergabe an Dritte und Vervielfaltigung
jeder Art, auch auszugsweise, sind nur mit schaiflr Genehmigung dura@sdgestattet.
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Trademark-Hinweise

CiA® und CANopefi sind eingetragene Gemeinschaftsmarken des CANiiamation e.V. .

EtherCAT® ist eine eingetragene Marke und patentierte Tdogi lizensiert durch Beckhoff Automation GmbH,
Deutschland.

CODESYS ist ein eingetragenes Markenzeichen der 3S Srofiw&e Solutions GmbH.

PROFIBUS® ist ein eingetragenes Markenzeichen \w®FBUS und PROFINET International (PI)

Alle anderen hier aufgefuhrten Markenzeichen, Pkbthmen, Firmennamen und Firmenlogos sind Eigermtesn
jeweiligen Rechteinhabers.
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Anderungen in den Kapiteln

Die hier aufgefiihrten Anderungen im Dokument bé&regowohl Anderungen in der Hardwaals

auch reine Anderungen in der BeschreibdagSachverhalte.

Version | Kapitel Anderungen gegeniber Vorversion
2.1 Hinweis eingefiigt
2.3.1 Hinweis bzgl. Anhang eingefligt
2.4 Kapitel: ,Inbetriebnahme” neu eingefiigt
3.9 Hinweis auf Modul CAN-CBX-CPU5201/DP ONX einggfii
3.10 Software-Unterstiitzung Uberarbeitet, Lizenzbkise/ aufgenommen
4.1, Hinweis eingefugt
1.3 4.2.1
4.4 Hinweis bzgl. Leitungstypen eingefiigt
4.8 Kapitel “Leitungsanschluss/Leitungsquerschrett n
7 Kapitel: ,Anhang CAN-CBX-CPU5201-PLC" neu.
8 Kapitel: ,Referenzen” neu
9 Ehem.Kapitel 7., verschoben nach Kapitel 9, Kamftitserklarung neu
10 Ehem. Kapitel 8., verschoben nach Kapitel 10idkweise Uberarbeitet.
- Hinweis zu Datensicherheit und Darstellungskonosn eingefiigt
Verweis auf Kapitel “Korrekte Verdrahtung “ in Sah2.eingeflgt, Hinweis auf
1.4 24,7.1 N
Erdungskontakt geléscht.
9. Konformitatserklarung aktualisiert

Weitere technische Anderungen vorbehalten.
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Sicherheitshinweise

¢ Bitte beachten Sie im Umgang mit dem CAN-CBX-CPU520faigenden Sicherheitshinweise und lesen Sie dieses
Handbuch aufmerksam durch, um Schaden am CAN-CBX-CPLB620 Verletzungen zu vermeiden.

¢ Das CAN-CBX-CPU5201 darf nicht getffnet werden.

¢ Das Gerat muss vor der Inbetriebnahme fest morstént

¢ Lassen Sie keine Flussigkeiten in das CAN-CBX-CPU520drimgen, da sonst elektrische Schlage oder Katidsse die
Folge sein kénnen.

e Schitzen Sie das CAN-CBX-CPU5201 vor Feuchtigkeit uachpfen.

e Schitzen Sie das CAN-CBX-CPU5201 vor St63en und Vimati.

¢ Das CAN-CBX-CPU5201 wird méglicherweise wahrend desnaden Betriebs warm. Achten Sie stets auf ausredden
Luftzufuhr, damit die Warme abgefiihrt werden kann.

¢ Betreiben Sie das CAN-CBX-CPU5201 nicht in unmittelb&f@he von Warmequellen und setzen Sie es keinditigem
Warmestrahlung aus. Die zulassige Umgebungstenypésain den technischen Daten festgelegt.

¢ Verwenden Sie keine beschadigten Leitungen fiirAtesthluss des CAN-CBX-CPU5201 und beachten Sie die
Verdrahtungshinweise zum CAN-Bus am Ende dieses Hantndb

¢ Bei Beschadigungen am Gerét, die die Sicherheitffatrkonnten, miissen unverziiglich geeignete Mafl3eatgetroffen
werden, die eine Gefahrdung von von Menschen ungHand Nutztieren sowie Gutern verhindern..

e Mit der Einrichtung verbundene Stromkreise miisssgeg gefahrliche Spannungen ausreichend gesckitZtSELV nach
EN 60950-1).

¢ Das CAN-CBX-CPU5201 darf nur an Versorgungsstromkrelgrieben werden, die beriihrungssicher sind. Eiztdil,
welches eine Schutzkleinspannung (SELV oder PEIA¢hrEN 60950-1 zur Verfligung stellt, erfillt di&esdingung.

Konformitat

Das CAN-CBX-CPU5201 ist ein industrielles Produkt urfdl# die in der Konformitatserklarung am Ende sks Handbuchs

angegebenen EG-Richtlinien und Normen zur EMV fdustrielle Umgebungen.

Warnung: In Wohnbereich, Geschéfts- und Gewerbebereicheniesddeinbetrieben kann das CAN-CBX-CPU5201
Funkstérungen verursachen. In diesem Fall istfesdarlich, dass der Anwender angemessene Maf3nadirgesift.

Qualifiziertes Personal

Diese Dokumentation wendet sich ausschlieBlich umsgebildetes Fachpersonal der Steuer- und Autoemratigystechnik. Die
Installation und Inbetriebnahme des Produkts darfon qualifiziertem Personal vorgenommen werdes,berechtigt ist, Gerate,
Systeme und Stromkreise gemaR den Standards derisedtstechnik in Betrieb zu nehmen.

Datensicherheit

Diese Baugruppe besitzt eine Ethernet-Schnittstaller eine andere Schnittstelle, Uber die diese Bapgr mit Datennetzen
verbunden werden kann. In Abhéngigkeit von dedauBaugruppe verwendeten Software kbnnen dieset&tbien es Angreifern
ermdglichen, die Funktion der Baugruppe zu beeihtigen, unbefugten Zugang zu erlangen oder einbad&gm herbei zu fihren.
esd Gbernimmt keine Verantwortung fir Schadenddieh den Betrieb der Baugruppe an Netzwerken ertsteh

Der Anwender der Baugruppe hat selber Sorge daftnagen, die Netzwerkschnittstelle der Baugruppeisibhern.

Bestimmungsgemaler Gebrauch

Die bestimmungsgemafe Verwendung ist der EinsatRedltime Controller. Der Hersteller haftet nicht $ichaden, die durch

unsachgemafen Gebrauch, nicht bestimmungsgema@®ertemg oder in Folge von Nichtbeachtung der Skatitshinweise und

Warnungen verursacht werden.

o Das CAN-CBX-CPU5201 ist nur fiir die Anwendung innerhadbh Gebauden vorgesehen.

o Das CAN-CBX-CPU5201 darf nicht in explosionsgefahrdd&ereichen und Zonen fiir Gase und Staube sowie in
explosivstoffgefahrdeten Bereichen eingesetzt werden

o Der Einsatz zu medizinischen Zwecken ist nicht Zsii

Wartungshinweis
Innerhalb und auf3erhalb des CAN-CBX-CPU5201 befindgmlgine vom Anwender zu wartenden Komponentenraig$e
Batterie (siehe Seite 19). Fiir einen Batterieweahsisk das Gehause geotffnet werden.

Achtung!
Der Batteriewechsel darf nur von fachkundigem Sepécsonal durchgefiihrt werden!
Schicken Sie ggf. das CAN-CBX-CPU5201-Modul fiir den &attvechsel an esd.

Umwelthinweis
Auf Dauer unbrauchbar gewordene Geréte sind irgge&tr Weise zu entsorgen oder dem Hersteller atsoEgung zu ibergeben.
Bitte leisten auch Sie Ihren Beitrag zum Schutz wersdgmwelt.
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Darstellungskonventionen

In diesem Handbuch werden die folgenden Darsteiarmyir Unterscheidung und Hervorhebung
der aufgelisteten Programmbestandteile verwendet.

Darstellung von Beispiel

Datei- und Pfadname /dev/ null or <stdio.h>
Funktionsnamen open()

Konstanten NUL L

Datentypen ui nt 32_t

Variablennamen Count

Das Dokument enthalt die folgenden Textboxen unhtige Informationen und Warn- und
Gefahrenhinweise hervorzuheben.

-

Achtung:
Warn- und Gefahrenhinweise, die sie zu ihrer pédidien Sicherheit sowie zy
Vermeidung von Sachschaden beachten mussen.

Hinweis:
Hinweise enthalten wichtige oder nitzliche Inforioaén.

Zahlendarstellung
Alle Zahlenangaben in diesem Dokument sind Dezialdén, sofern nicht anders angegeben.

Hexadezimalzahlen sind mit einem angehangtiargestellt. Zum Beispiel, wird 42 hexadezimal
als 2A, dargestellt.

CAN-CBX-CPU5201 Hardware-Handbuch ¢ Dok.-Nr.: C.3071.20 / Rev. 1.4 Seite 7 von 54
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1. Ubersicht

1.1 Beschreibung des Moduls
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Abb. 1: Blockschaltbild des CAN-CBX-CPU5201-Moduls

Das CAN-CBX-CPU5201-Modul ist ein stand-alone PeR&-Rechner in einem schlanken Gehause
fur die Tragschienenmontage.

Das Modul verfugt tiber zwei CAN-Schnittstellen. @iAN-Schnittstelle CANL1 ist Giber einen Stecker
an der Gehauseseite zuganglich. Diese Schnitt@@NN 1) ist durch einen digitalen Datenkoppler und
DC/DC-Wandler galvanisch getrennt. Die CAN-Schiétte CAN2 ist an den InRailBus angeschlossen
und dient zur direkten Ansteuerung von CAN-CBX-Mtiu Beide CAN-Schnittstellen sind
kompatibel zu ISO 11898-2 und gestatten eine mdeiateniibertragungsrate von 1 MBIt/s.

Die Versorgungsspannung kann alternativ Gber ddieifiragschiene integrierten InRailBus-Verbinder
(TBUS-Stecker) oder einen Stecker in der Gehausezsagefihrt werden.

Die Stecker fur die Ethernet-Schnittstelle undd&B Schnittstelle sowie die Status-LEDs befinden
sich in der Frontplatte des Tragschienenmoduls1D@BASE-TX Ethernet-Schnittstelle ist Uber eine
RJ45-Buchse zuganglich und fur 10 MBit/s und 100it¢B\etze geeignet.

Ein USB Gerat (z.B. Memorystick) kann Uber die Fseite an die High-Speed USB 2.0 Host
Schnittstelle angeschlossen werden (480 MBIt/s).

Uber eine RJ12-Buchse kdnnen zwei serielle RS232i8stellen angeschlossen werden.

Das Modul ist als CAN-CBX-CPU5201/DP mit einer zméhen Profibu&-DP-Schnittstelle lieferbar.
Optional kénnen die beiden seriellen Schnittstaletieser Version als eine RS232- und eine RS485-
Schnittstelle realisiert werden.
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2. Hardware-Installation

2.1 Anschlussplan

usB
USB Host-
ETH Schnittstelle
Profibus DP Ethernet
Schnittstelle

optionale Profibus Schnittstelle

nur CAN-CBX-CPU5201/DP COM1/2

A/ Serielle Schnittstelle

Low,
& High

Kodierschalter

CAN
CAN interface 5
G: ... CAN_GND £ o0
L:.. CAN_Lo—— fg 2;
Sh: ... Shield é_-d_ r‘gb
H:.. CAN_H 55 ggg
7" .0
24v g -
Spannungsversorgung § 7
M:.. GND :
P... +24V t L Funktionserdekontakt (FE)
InRailBus (X101)

CAN und Spannungsversorgung
Uber TBUS-Stecker

Abb. 2: Anschliisse an das CAN-CBX-CPU5201/DP-Modul

Hinweis:
Hinweise zum Leiteranschluss/Leiterquerschnitt entnen Sie bitte Seite 37.

Die Signalbelegungen der Steckverbinder sind ireltabscher Form ab Seite 2
abgedruckt.

6
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2.2 Kodierschalter z.B. fir Profibus-DP Slave Adrese

—

o COM1/2: Serielle Schnittstelle
3 Node-ID Low
5
£ Node-ID High
5

g e o b b

T

3
4
8
o
-
-
-

Abb. 3: Position der Kodierschalter

Achtung!
Die Auswertung der Kodierschalter durch die Firmsyar.B. fur die Profibus-DP
Adresse, erfolgt nur beim Einschalten des Moduls.

Die derzeit lieferbaren Betriebssystem-BSPs (Bo&tugpport Packages) unterstiitzen spezielle
Funktionen zum Lesen der Kodierschalterstellungégitere Informationen hierzu entnehmen Sie bitte
der Dokumentation lhres BSPs.
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2.3 LED-Anzeigen

e
asp
R FE—
=i USB
| s~ USB 2.0 Schnittstelle
ETH Status LEDs '
L (LED grin): Link ETH
-—
) 100BASE-TX Ethernet
T (LED gelb): Traffic Schnittstelle

C (LED grun): CAN Activity
P (LED grun): Error

D (LED grin): User-specific
S (LED griin): CPU Status

. CBX- J
Abb. 4: Position der LEDs
2.3.1 Leuchtzustande der LEDs

Die Leuchtzustande der LEDs C, P, D, S der CAN-GBXJ5201-PLC entnehmen Sie bitte Kapitel:
“Leuchtzustdnde CAN-CBX-CPU5201-PLC LEDs” Seite 50.

LED | Funktion Leucht- Bedeutung
zustand
c CAN an CAN Aktivitat - Ubertragung von CAN-Daten
Activity | aus keine Ubertragung von Daten
an Fehler beim Firmware-Update
P Error
aus -
User aus User-specific - (CAN-CBX-CPU5201)- immer aus!
D specific optional: nur bei CAN-CBX-CPU5201/DP (Option):
an Profibus Data - Ubertragung von Profibus Daten
an kundenspezifische Software lauft
S CPU aus kundenspezifische Software lauft nicht
Status blinken kundenspezifische Software angehalten,
Firmware Update (Morsezeichen ‘H’)

Tabelle 2: LED-Anzeige

CAN-CBX-CPU5201

Hardware-Handbuch ¢ Dok.-Nr.: C.3071.20 / Rev. 1.4
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Hardware-Installation

LED Name Anzeigefunktion bei leuchtender LED Farbe

LINK-Status Ethernet
(Verbindung zum Switch oder Hub erkannt)

T TRAFFIC [ TRAFFIC, Empfang von Ethernet-Datenpaketen Ibge

L LINK gran

Tabelle 3:LED-Anzeige der Ethernet-LEDs

2.3.2 Zuordnung der LED-Bezeichnung zur Bezeichnungn Schaltplan

Bezeichnung auf

. . .
CAN-CBX-CPU5201 Bezeichnung im Schaltplan

C LED 1400A
P LED1400B
D LED1400C
S LED1400D

* Der Schaltplan ist nicht Bestandteil dieses Harudis.
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S

2.4 Inbetriebnahme

Bitte fihren Sie zur Inbetriebnahme die folgendehrtite aus:

Schritt

Aktion

Bevor Sie mit der Inbetriebnahme beginnen lesen Sdie Sicherheitshinweise
am Anfang des Handbuchs sorgféaltig!

Beachten Sie auch die Kapitel: “Einbau und Verdrahting des Moduls” sowie
“Korrekte Verdrahtung galvanisch getrennter CAN-Netze”!

Montieren und Verdrahten Sie die CAN-CBX-CPU52(Bpannungsversorgung,
CAN-Bus, etc.).

A
A

Beachten Sie beim Anschluss des CAN-Bus bittes dar CAN-Bus an beiden
Enden abgeschlossen werden muss.

esd bietet hierzu T-Stiicke und Terminatoren. DaBlGND-Signal ist aul3erdem
angenau einemPunkt im CAN-Netz zu erden.

Beachten Sie hierzu bitte das Kapitel: “Korrektedrahtung galvanisch getrennt
CAN-Netze” ab Seite 38!

Ein CAN-Teilnehmer, dessen CAN-Interface nicht gaigch getrennt ist, ist mit
einer Erdung des CAN-GND gleichzusetzen.

3. Nur CAN-CBX-CPU5201-PLC:
Zur Inbetriebnahme des CAN-CBX-CPU5201 fahren 8i¢ fvie in Kapitel:
“Anhang CAN-CBX-CPU5201-PLC” ab Seite 48 beschriebe

4, Schalten Sie die Spannungsversorgung des CAN-CBX5201 an.

CAN-CBX-CPU5201 Hardware-Handbuch ¢ Dok.-Nr.: C.3071.20 / Rev. 1.4 Seite 13 von 54
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2.5 Einbau und Verdrahtung des Moduls

2.5.1 Anschluss der Versorgungsspannung

Die Versorgungsspannung kann tiber den +24V-Stéigkeie Versorgungsspannung (X100) oder tiber
den InRailBus-Stecker (X101) angeschlossen werden.

U7

Achtung!
A Beachten Sie auch die Sicherheitshinweise zu déord@rungen an den Versorgungs-
stromkreis (siehe Seite 4).

Achtung!

Bei Anschluss Uber den InRailBus (AnschlusssteckEdl) darf die Versorgungy
spannung_ nicht durctiie CBX-Station durchgeschleift und Uber den Steck100 an
eine andere CBX-Station weitergeleitet werden ossSchaden an den CBX-Modulen
auftreten kbnnen!

CBX-Station

cBx- cBX- cBX- cBX- |
DIOSs ADa12 DIO= Dios

+24 V Versorgungsspannung
, iber Stecker X100
oder alternativ
Uber den Anschlussstecker
des InRailBus X101

Abb. 5: CAN-CBX-Station

Erdung der Tragschiene

Hinweis:
An der Tragschiene ist Funktionserde anzuschlieBahei ist zu beachten, dass die
Impedanz der Anschlussleitung gering gehalten wird.

Die Funktionserde ist ein Strompfad niedriger Imgedzwischen Stromkreisen und Erde, der nicht
als Schutzmal3nahme gedacht ist, sondern der Verbegder Storfestigkeit dient. Sie dient nicht als
Beruhrungsschutz fur Personen.

Hinweis:
Die EG-Konformitat (siehe Seite 52) kann nur geugistet werden, wenn die Erdung
Uber die Tragschiene wie beschrieben erfolgt.
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2.5.2 Einbau des Moduls bei Verwendung des InRailB4Verbinders

Sollen das CAN-Interface CAN2 und die Versorgungssping dber den InRailBus angeschlossen
werden, gehen Sie bitte wie folgt vor:

Tragschienen-
Busverbinder

Tragschiene

Fihrung
Abb. 6: Tragschiene mit Busverbinder

1. Der Tragschienen-Busverbinder des InRailBus (Bes€C.3000.01) wird an die Tragschiene
angelegt und durch leichtes Andriicken auf der Tit@igse aufgerastet. Durch Zusammenstecken
der einzelnen Busverbinder werden die Kommunikatiamd Leistungssignale untereinander
kontaktiert. Die Busverbinder kdnnen beliebig vdeonach dem Aufstecken des CAN-CBX-
Moduls verbunden werden. Ein Tragschienen-Busvddsirst im Lieferumfang des CAN-CBX-
Moduls enthalten. An der Tragschiene ist Funktioths@nzuschliel3en (siehe auch Seite 14).

2. Halten Sie das Modul leicht schrag nach hingkigpt und setzen Sie das CBX-Modul auf den
Busverbinder, so dass der obere Teil der Tragsetdabei in die Einkerbung greift.

Einkerbung

Funktionserd-
kontakt (FE)

Tragschiene

Bus-
~ verbinder

Abb. 7 : Einsetzen des CAN-CBX-Moduls
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3. Schwenken Sie nun das CBX-Modul auf die Tragsehauf, indem sie das Modul entsprechend
der Pfeilrichtung in Abbildung 7 nach unten an @ragschiene heran dricken. Dabei wird das
Gehéuse durch die Fuihrungsschiene des Busverbiméetsanisch gefuhrt.

4. Beim Aufschwenken des CAN-CBX-Moduls rastetuatiere Ful3riegel auf dem unteren Teil der
Tragschiene ein. Das Modul sitzt nun fest auf dag$chiene und ist tlber den Busverbinder mit

dem InRailBus verbunden.
Verbinden Sie ggf. noch die Busverbinder unteradieannd schlie3en Sie die +24 V Versorgungs-

spannung und das CAN-Interface CAN2 an den InRail&u

FuBriegel

Abb. 8: Eingebautes CAN-CBX-Modul

Externes
CAN-Netz
CAN1

230V CAN-CBX-
l CPU5201 CBX CBX
I/O I/O
CAN2
CBX-NT24 /-\pschluss-
widerstand 66 Q
. CAN-Signale
T T InRailBus ____| l ______________________ l __________
T O
24V E d 1 ]

Versorgungs-
spannung

Abb. 9: Verdrahtungsschema mit CAN-CBX-CPU5201 als Busibtas
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Um die Versorgungsspannung tUber den InRailBus diefe&m zu konnen und die CAN-Signale CAN2
weiterleiten zu konnen, bendtigen sie einen Ansddtecker. Dieser Stecker ist nichtim Lieferurgfan

des CAN-CBX-Moduls enthalten. Er muss gesondetebeserden (Bestell-Nr. C.3000.02, siehe auch
Bestellhinweise).

2.5.2.1 Anschluss Uber den CBX-InRailBus

Tragschienen-Busverbinder

(InRailBus) Anschlussstecker
p M24 J5 8@
4 P24 4
38 CAN_GND |3
2 CAN_L f2
[ 18 canHIE |
— B Bt
[N QY ) Y gy g |

Ilm

Tragschiene unten

Abb. 10: Tragschiene mit InRailBus-Verbindern und Anschétssker

Stecken Sie den Anschlussstecker, wie in Abb. Hehréeben, von rechts in die Buchsenseite des
aulReren Tragschienen-Busverbinders des InRailBest¢B-Nr. C.3000.01). SchlieRen sie nun die
Versorgungsspannung Uber den Anschlussstecker an.

Bitte beachten Sie die Hinweise zum Anschluss dasdfgungsspannung auf Seite 14.

CAN-CBX-CPU5201 Hardware-Handbuch ¢ Dok.-Nr.: C.3071.20 / Rev. 1.4 Seite 17 von 54



% Hardware-Installation

2.5.2.2 Anschluss CAN1 und CAN2

Hinweis:
m Bitte beachten Sie, dass d2&N-CBX-CPU5201-Modul im Gegensatz zu den CANj-
CBX-1/0 Modulen tber zwei unabhéngige CAN-Schnittstellerfigt.

Das CAN-Netz CAN2 der CAN-CBX-CPU5201 wird, wie Abbildung 9 beschrieben, tber den

InRailBus mit den CBX-I/O-Modulen verbunden.

Hinweis:
Beachten Sie bitte unbedingt die korrekte Verwegdeon Abschlul3widerstanden!
Siehe dazu auch Abbildung 11.

Der InRailBus ist durch zwei interne Widerstande3gQ) im CAN-CBX-CPU5201-
Modul abgeschlossen. Die Busléange des InRaifidllte | = 0,3 m nicht tGbersteigen.

CBX-Station_

CBX- CBX- | CBX- CBX-
cPU5201| VO [J| Vo [y] vo.. |)
Diese Anschllisse nicht verwenden!

Anschluss der CBX-I/O-Module
IBus ! Busabschluss

Busabschluss

120Q 120Q

CAN1

—>

; _’_i-’l - }. - | = !.".'

CRLECECY ERCEEEE R e

CAN2
Kein externer
_Busabschluss erforderlich

CAN2 iiber InRailBus
-

Abb. 11: Abschlusswiderstande CAN-Netze CAN1 und CAN2

2.5.3 Ausbau des CAN-CBX-Moduls vom InRailBus

Ist das CAN-CBX-Modul tiber den InRailBus verbundgehen Sie beim Ausbau wie folgt vor:

Lésen Sie das Modul von der Tragschiene, indend&ieFuldriegel (siehe Abb. 8) nach unten ziehen
(z.B. mit einem Schraubendreher). Dabei I6st se&h Modul unten von der Tragschiene und kann

abgezogen werden.
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Das CAN-CBX-CPU5201-Modul verfugt tber eine RTC &R€ime Clock), die sich innerhalb des
Modulgehéauses befindet. Die RTC wird von einer iumth-Knopfzelle gestitzt.

Batterie-Typ: 3V, IEC Typ: 2032

Die erwartete Lebensdauer der Batterie betragt 2tfva 3 Jahre.

2.6 Batterie

Hinweis:
Die Lebensdauer der Batterie ist stark von Umwedligssen abhangig, daher wird ein
regelmaliger Wechsel alle 2,5 - 3 Jahre empfohlen.

2.6.1 Batteriewechsel

Die Batterie befindet sich innerhalb des Gehausss CGAN-CBX-CPU5201-Moduls. Fir einen
Batteriewechsel ist das Gehause zu 6ffnen.

Achtung!
A Der Batteriewechsel darf nur von fachkundigem Sepersonal durchgefuhrt werdgn!
Schicken Sie ggf. das CAN-CBX-CPU5201-Modul fur dRatteriewechsel an esd.

Achtung !
A Elektrostatische Entladungen (ESD) kdnnen Schadestektronischen Bauteilen
verursachen. Fur den Batteriewechsel sind dahégrgete MalRnahmen zu ergreifen.
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3. Technische Daten

3.1 Allgemeine technische Daten

Versorgungsspannung

Nennspannung: 24 V/IDC
Eingangsspannungsbereich: +12 V/IDC ... +32 V/IDC
Stromaufnahme (24 V, 2@): 250 mA

Steckverbinder

24V (4-pol. Phoenix Contakt Stecker mit Federkraftdmuss-
Kontakten, X100) - 24V-Spannungsversorgung

InRailBus (5-pol. ME 22,5 TBUS-Stecker, Phoenix Gt X101)
- CAN-Schnittstelle CAN2 und Spannungsversorgung
Uber InRailBus

COM1/2  (RJ12-Buchse, X1100) - Serielle Schnittstell

ETH (RJ45-Buchse, X1200) - Ethernet Interface

CAN (5-pol. Phoenix Contakt Stecker mit Federkradtanuss-
Kontakten, X1300)- CAN-Schnittstelle CAN1

Nur fur werksseitige Test und Programmierzweckee(m):
X700 (16-pol. SMD-Buchsenleiste)

Optionale Schnittstelle nur CAN-CBX-CPU5201/DP:
Profibus DP (9-poliger DSUB-Stecker) - Profibus &itistelle

Temperaturbereich

im Betrieb: -20°C ... +60°C Umgebungstemperatur
Lagerung/Transport: -2TC ... +70°C Umgebungstemperatur

Luftfeuchtigkeit

max. 95%, nicht kondensierend

IP-Schutzklasse

IP20

Verschmutzungsgrad

maximal zulassig nach DIN EN &32:3vVerschmutzungsgrad 2

Tabelle 3: Allgemeine Daten des Moduls
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3.2 Abmessungen und Befestigungen

Gehause Phoenix Contact Typ ME MAX
Abmessunaen Breite: 22,5 mm, HOhe: 99 mm, Tiefe: 114.5 mm
g (ohne Stecker)
Befestigung Ellilnessgs;(l)ggehause geeignet fur Tragschienenmoi&gs/7,5 DIN
Gewicht ca. 160 g

3.3 CPU-Baugruppe

Tabelle 4: Abmessungen

CPU PowerPC MPC5121 mit FPU, 400 MHz

DDR2 SDRAM 512 MByte

Flash NAND: 1 GByte

EEPROM 32 KByte

Hardware-Watchdog CPU-intern, _Zeit vom Anv_vender_einstellbar,
von 50 ms bis 65535 ms in Schritten von 1 ms

3.4 USB Interface

Tabelle 5: Microcontroller

Anzahl 1x USB Host 2.0, Full-Speed
Controller integrated in MPC5121
Bitrate 480 MBiIt/s

Stecker USB-Buchse Typ-A

Tabelle 6: Daten der USB-Schnittstelle

CAN-CBX-CPU5201

Hardware-Handbuch ¢ Dok.-Nr.: C.3071.20 / Rev. 1.4

Seite 21 von 54



==~ | Technische Daten

3.5 CAN-Schnittstellen

3.5.1 CAN1

CAN-Controller

integriert in MPC5121, ISO 11898-1AR 2.0)

Galvanische Trennung

Isolationsspannung U = 500 V
’ (= Steh-StoRRspannung gemal3 DIN EN 60664-1)

CAN Layer gemaR ISO 11898-2, Ubertragungsrate progriarbar bis 1 MBit/s

Busabschluss

muss extern gesetzt werden

Steckverbinder

5-pol. Leitungsstecker mit Federkrafthluss-Kontakten (CAN)

Tabelle 7: Daten der CAN-Schnittstelle CAN1

3.5.2 CAN2
CAN-Controller integriert in MPC5121, 1ISO 11898-1AR 2.0)
Galvanische Trennung keine
CAN Layer geman 1SO 11898-2, Ubertragungsrate biSit/s

Busabschluss

intern 66 Q; Am InRailBus ist kein weiterer Abschlusswiderstan
erforderlich, sofern die LAnge des Busses | = OjHahnt Ubersteigt.

Steckverbinder

Phoenix Contact TBUS-Verbinder (IhRzs)

Tabelle 8: Daten der CAN-Schnittstelle CAN2

3.6 Ethernet-Schnittstelle

Anzahl 1
Bitrate 10/100 MBit/s
Controller integriert in MPC5121

Physikalisches Interface

Twisted Pair (kompatibelEAES802.3) 100BASE-TX

Galvanische Trennung

mittels Ubertrager

Steckverbinder

RJ45-Buchsemit integrierten LEDsankrontplatte, 8-polig, (ETH

Tabelle 9: Ethernet-Schnittstelle
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3.7 Serielle Schnittstellen

Ansteuerung

integriert in MPC5121

Bitrate

max. 115 200 Bit/s

Physikalisches Interface

2x RS232 (Rx, Tx)

optional, nur CAN-CBX-CPU5201/DP:
1x RS-232 (mit Rx/Tx), 1x RS485

Steckverbinder

RJ12-Buchse in der Frontplatte, Ggp(COM1/2)

Tabelle 10: Serielle-Schnittstelle

3.8 Real Time Clock (RTC)

Funktion

Uhrzeit und Kalender

Batterie Typ

Lithium Knopfzelle, 3V,
IEC Typ: 2032
Temperaturbereich: -20 ... 86

Lebensdauer

2,5-3 Jahre
Die Lebensdauer der Batterie ist stark von Umwedligssen
abhangig, daher wird ein Batteriewechsel alle 2Ja¥e empfohlen.

Tabelle 11:RTC mit Batterie

3.9 Profibus-DP Schnittstelle (Option)

Anzahl

nur CAN-CBX-CPU5201/DP Linux (esd Bestell-N£.3071.03)
und CAN-CBX-CPU5201/DP QNX (esd Bestell-Nr.: C.30Xa):
1x Profibus-DP

DP Controller

Profibus Controller VPC3+

Galvanische Trennung

mittels Isolator und DC/DC Guter

Steckverbinder

9-poliger DSUB, Buchsenkontakte

Tabelle 12:Daten der optionalen Profibus-DP-Schnittstella @AN-CBX-CPU5201/DP)

CAN-CBX-CPU5201

Hardware-Handbuch ¢ Dok.-Nr.: C.3071.20 / Rev. 1.4
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3.10 Software-Unterstitzung

Die komplette lokale Firmware ist im internen Flagspeichert und kann bei Bedarf aktualisiert
werden. Das CAN-CBX-CPU5201-Modul kann tber einesbYBrowser konfiguriert werden.

Bootloader U-Boot

Lizenz-Information Dieses Produkt verwendet den @parce-Bootloader ,Das U-Boot".
Der U-Boot-Quellcode ist unter den BedingungenGlstJ) Public
Lizenz (GPL) veroffentlicht.

Der vollstandige Wortlaut der Lizenz ist im esd-Dolent ,3rd Party
Licensor Notice” als Bestandteil der Produktdokutagan enthalten.
Der vollstandige Bootloader-Quellcode wird auf Niaahe von esd zur
Verfligung gestellt. esd ist bemiiht alle Anderung@nBootloader in dig
offiziellen Quellen zurtickzuspielen. Die Homepags t-Boot Projekts
ist: http://www.denx.de/wiki/U-Boot.

14

In den Versionen CAN-CBX-CPU5201 Linux, CAN-CBX-CB2D1/DP Linux und CAN-CBX-
CPU5201-PLC unterstitzt das Modul Linux Betriebtmye.

Modul CAN-CBX-CPU5201 Linux (Best. Nr.:C.3071.02),
CAN-CBX-CPU5201/DP Linux (Best. Nr.:C.3071.03),
CAN-CBX-CPU5201-PLC (Best. Nr.:C.3071.05)

Betriebssystem Linux, Kernel 2.6.x

Anpassung Treiber und API-Funktionen fir diesesegsiptimiert

Lizenz-Information Diese Produkte verwendet dasiBlessystem ,Linux®.

Der Linux-Quellcode ist unter den Bedingungen dBitU3Public Lizenz
(GPL) veroffentlicht.

Der vollstandige Wortlaut der Lizenz ist im esd-Dolent ,3rd Party
Licensor Notice” als Bestandteil der Produktdokutagan enthalten.
Der vollstandige Betriebssystem-Quellcode wird ldaEhfrage von esd
zur Verfigung gestellt.

Desweiteren ist das Modul in den Versionen CAN-CBRU5201 QNX (Best. Nr.:C.3071.04) und
CAN-CBX-CPU5201/DP QNX (Best. Nr.:C.3071.06) miteitvern fur QNX 6.4 Betriebssysteme
erhaltlich.
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3.11 PowerPC Microcontroller MPC5121
3.11.1 Allgemein

Die allgemeinen Funktionen des PowerPC5121 wemdeiiesem Handbuch nicht beschrieben.
Das Handbuch des Microcontrollers kann z.B. vonHtanepage des Herstellers unter

http://www.freescale.com

heruntergeladen werden.

3.11.2 Adress-Belegung

Start Adresse End Adresse .
Adressraumbeschreibung
[Hex] [Hex]
0x0000 0000 Ox1FFF FFFF DDR RAM (512 MB)
0x3000 0000 0x3001 FFFF SRAM (128 KB)
0x8000 0000 0x803F FFFF IMMR (4 MB)
0x8200 0000 0x8200 FFFF VPC3+ (64 KB)
(nur CAN-CBX-CPU5201/DP)
OxFFCO 0000 OXFFFF FFFF NOR Boot FLASH (64 MB)

3.11.3 Interrupt-Belegung

Die Schnittstellen Ethernet, Seriell etc. sindrinten Chip mit dem IPIC verbunden. Die Interrupt-
Belegungen kdnnen daher dem Handbuch des Micradtang (siehe oben) entnommen werden.
Weitere Interrupt-Quellen sind in der folgenden dlabaufgelistet.

Interrupt Quelle Interrupt Bemerkung
RTC IRQ1 -
VPC3+ IRQO optional, nur CAN-CBX-CPU5201/DP

CAN-CBX-CPU5201 Hardware-Handbuch ¢ Dok.-Nr.: C.3071.20 / Rev. 1.4 Seite 25 von 54
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4. Schnittstellen und Steckerbelegungen

4.1 Spannungsversorgung 24 V

Die Spannungsversorgung kann Giber den Steckeo2éMiber den InRailBus (Steckerbelegung siehe

Seite 29) angeschlossen werden.

Geratebuchse:  Phoenix Contact MSTBO 2,5/4-G1L-KMGY
Leitungsstecker: Phoenix Contact FKCT 2,5/4-ST,rbrf Raster,

Federkraftanschluss-Kontakte,

Phoenix Contact Bestell-Nr.: 19 21 90 0 (im Liefafang enthalten)

Zu Leiteranschluss und Leiterquerschnitt sieheeS#it

Pin Zuordnung:

Am=m=n
- +
12 3 4
Pin-Belegung:
24V
Gehéausebezeichnung
M P
Stecker-Aufdruck || - +
Pin-Nr. 1 2 3 4
Sianal nicht nicht M24 P24
9 anschliel’SenFanschIiel’SenF (GND) (+24V)

Schaden an den Modulen auftreten kdnnen!

Achtung!
A Die Versorgungsspannung darf nicht durch den 24¢#&r durchgeschleift und tb
den Stecker 24 V an eine andere CAN-Modul-Statieritexgeleitet werden, da sor

er
st

Siehe auch Anschlussplan Seite 9 und Hinweise @ité $4.

Signalbeschreibung:
P24... Versorgungsspannung +24 V
M24... Bezugspotenzial
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4.2 CAN-Schnittstelle CAN1

Die CAN-Bus-Signale CANL1 sind von den anderen Rattm Uber einen digitalen Datenkoppler und
einen DC/DC-Wandler galvanisch getrennt.

DC/DC
(125 v VC120605D150 5]
+ a '

5V Eg L}OHF
GND__ | Vo T cano_aND
L
2.2M
— +—¢
2.2nF/250V~
|
[
X1300
Digital Isolator CAN Transceiver Mini-Combicon
CANOQ_Tx ' L
—————ve P voB 1 T BUSL I
CANO_Rx | =
— =" lvon € ya -« RX BUSH |
@M VDD1 : VDD2 ’ VDD —|—H@ 4
J_—GND1 : GND2 [—® % :f 1— R/GND GND —1
' G
. =
' 3 L 1
A\
2x 100nF
v L
Sh
3

Funktionserde

Abb. 12: CAN-Interface CAN1
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4.2.1 Steckerbelegung

Geratebuchse: Phoenix Contact MC 1,5/5-GF-3,81

Leitungsstecker: Phoenix Contact FK-MCP 1,5/5-ST&3Federkraftanschluss-Kontakte)
Phoenix Contact Bestell-Nr.: 1851261 (im Lieferunganthalten)
Zu Leiteranschluss und Leiterquerschnitt sieheeS#it

Pin-Zuordnung: Pin-Belegung:
Aufdruck Signal Pin

G CAN_GND 1
L CAN_L 2
Sh Shield 3
H CAN_H 4
. - 5

Signalbeschreibung:

CAN_L,

CAN_H ... CAN-Signalleitungen der Schnittstelle CAN1

CAN_GND ... Bezugspotenzial des lokalen CAN-Physieglers

Shield ... Anschluss fiur Leitungsabschirmung (beinkége auf Tragschiene direkter

Kontakt zum Potential der Schiene), verbunden it F
- nicht angeschlossen

Empfehlung eines Adapterkabels 5-pol-Stecker (hidceitungsstecker FK-MCP1,5/5-STF-3,81
mit Federkraftanschluss-Kontakten) auf 9-pol-DSUB:

i - BN DSUBY/Stiftkontakte

Pin 4 CAN_H

Die Belegung des
9-poligen DSUB-Steckers
erfolgt nach CiA DS-102.

Pin 2 CAN_L

5-pol.Mini- Pin 1 CAN _GND

Combicon-
Stecker
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4.3 CAN2 und Versorgungsspannung tber InRailBus

Als Treiberbaustein fir die Schnittstelle CAN2 waid SN65HVD234D CAN-Transceiver eingesetzt.
Die differenziellen CAN-Bus-Signale CAN2 sind niggalvanisch getrennt.
Sollten Sie eine galvanischer Trennung winschemtaktieren Sie dazu unseren Vertrieb.

4.3.1 Steckerbelegung

Steckertyp: InRail-Bus-Verbinder CAN-CBX-TBUS
Phoenix Contact ME 22,5 TBUS 1,5/5-ST-3,81 KMGY

Steckeraufsicht:
InRailBus-Verbinder
Tragschiene CAN-CBX-TBUS

Kiommo das Gehauses mit unten
Tragschiene verbunden
Pin-Belegung:
Pin Signal
5 M24 (GND)
4 P24 (+24V)
3 CAN2_GND
2 CAN2_L
1 CAN2_H
S FE (PE_GND)

Signalbeschreibung:

CAN2_L, CAN2_H ...CAN-Signalleitungen der Schnigise CAN2

CAN2_GND ... Bezugspotenzial des lokalen CAN-Phydiegers

P24... Versorgungsspannung +24 V

M24... Bezugspotenzial

FE... direkt am Gehause des Moduls: Funktionser@ikoriinit Tragschienenpotenzial verbunden)
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4.4 Ethernet 100BASE-TX Interface

Steckertyp (Geratestecker): RJ45-Buchse, 8-polig,
Ethernet 100BASE-TX belegt nach IEEE 802.3-200&|§ 25-3
,UTP MDI contact assignment*

Pin-Zuordnung:

12345678

Pin-Belegung:

Pin Signal Bedeutung
1 MDIO+ (TxD+) Eingangsdaten +
2 MDIO- (TxD-) Eingangsdaten-
3 MDI1+ (RxD+) Ausgangsdaten +
4 n.c. -

5 n.c. -

6 MDI1- (RxD-) Ausgangsdaten -
7 n.c. -

8 n.c. -

S Shield

8-polige RJ45-Buchse

Signalbeschreibung:

MDIO+/-,

MDIO+/-... EtherCAT Signalleitungen

n.c.... nicht angeschlossen (not connected)
Shield... Gehéauseabschirmung, verbunden mit FE

Hinweis:
m Zulassige Leitungstypen: Um die Funktion in Netzwegr mit bis zu 100 MBit/s zu
gewabhrleisten, sind Leitungen der Kat. 5e oderdyeas verwenden.
Die zugesicherten EMV-Eigenschaften werden eingehalvenn Leitungen mit
Abschirmungen der Klasse SF/UTP oder hoherweetiggesetzt werden.
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4.5 COM1/2 Serielle Schnittstellen

4.5.1 Grundeinstellung
Die Grundeinstellung fur die serielle Schnittstediewie folgt:

Bitrate: 9600 Baud
Daten-Bits: 8
Parity: no

Stop-Bits: 1
Handshake: XON/XOFF

4.5.2 Konfiguration
Die serielle Schnittstelle wird vom MPC5121 gesteugie Bitrate der Schnittstellen ist per Software

einstellbar. Der serielle Controller und der eirdee RS232-Treiber der Schnittstelle unterstitzen
Bitraten bis zu 115.2 kBit/s.

4.5.3 Anschluss der Seriellen Schnittstelle
Die folgenden Abbildungen sollen die in der Steblkéggung verwendeten Kurzbezeichnungen der

Signale erlautern. Die Signalbezeichnung ist belbgit fir den Anschluss der CAN-CBX-CPU5201
als Modem (DUE) angegeben.

4.5.3.1 2x RS232 uber COM1/2

CAN-CBX-CPU5201  Adamerkabel
com1
|
TxD_SO | o
3
R><D_so—<]—
com2
|
TxD_St | o
RxD_S1 —<I;—IE—0
GND i @
A
\ D Pinnummern der
lokale 6-poligen RJ12-Buchse
Signalbezeichnung

Abb. 13: 2x RS232 via RJ12
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| Schnittstellen und Steckerbelegung

4.5.3.2 1x RS232 via COM1, 1x RS485 via COM2

Diese Steckerbelegung ist nur in der Version CANXEEBPU5201/DP mit DP-Option verfigbar.

Adapterkabel
CAN-CBX-CPU5201/DP  RJ12<->
COM1
2
™D_S0 —~‘ >
i I
RxD_S0 0
) ~
COom2
T™D_St —?
® o
RTS_S1—4
RSt j/é ‘ZI ®
GND i E
A
I l:l Pinnummern der
lokale 6-poligen RJ12-Buchse
Signalbezeichnung

Abb. 14: 1x RS232, 1x RS485 via RJ12
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Schnittstellen und Steckerbelegung

4.5.4 Steckerbelegung

Die RJ12-Buchse ist mit den Signalen der beideielsar Schnittstellen COM1 und COM2 belegt.
Standardmafig sind beide seriellen SchnittsteleR&232-Schnittstellen ausgelegt.

Optional kann COML1 als RS232-Schnittstellen und GGl RS485-Schnittstelle ausgelegt werden.
Diese Option ist nur mit der DP-Version CAN-CBX-CB201/DP erhéltlich.

Geratebuchse: RJ12-Buchse
Pin-Zuordnung:

Jj= ]

Standardbelegung Option
2x RS232 1x RS232, 1x RS485
Pin
Signal Signal
Rx/Tx+ S1
1 GND (RS485, COM?2)
5 Tx_SO Tx_SO
(RS232, COM1) (RS232, COM1)
3 Rx_S0O Rx_S0O
(RS232, COM1) (RS232, COM1)
4 Tx_S1 Rx/Tx-_S1
(RS232, COM2) (RS485, COM2)
Rx_S1
° (RS232, COM2) GND
6 GND GND
Signalbeschreibung:
Tx_S0, Rx_SO0... Signalleitungen der RS232-Schnilgs@OM1
Tx_S1, Rx_S1... Signalleitungen der RS232-Schnilgs@OM?2
GND.. Bezugspotential

Rx/Tx+_S1, Rx/Tx-_S1... Signalleitungen der opti@maRS485-Schnittstelle COM2
(nur CAN-CBX-CPU5201/DP)
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Schnittstellen und Steckerbelegung

4.6 Optionale Profibus-DP-Schnittstelle

Die optionale Profibus-DP-Schnittstelle ist nur deh Modulen CAN-CBX-CPU5201/DP Linux (esd
Bestell-Nr.: C.3071.03) und CAN-CBX-CPU5201/DP QKesd Bestell-Nr.: C.3071.06) bestickt.

o,

uss | USB
USB 2.0 Schnittstelle

f

.— ETH
100BASE-TX Ethernet
194'3- Schnittstelle

__Profibus DP
optionale
Schnittstelle

" Profibus DP

‘—(:

Abb. 15: Lage der Profibus DP-Schnittstelle
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4.6.1 Steckerbelegung

Pin-Zuordnung:

Pin-Belegung:
Signal Pin Signal
5 DGND
- 9
4 CNTR-P (Ausgang)
(RXxD/TxD-N) B 8
3 A (RXD/TxD-P)
- 7
2 -
(Ausgang) P5V 6
1 -
9-poliger DSUB, Buchsenkontakte
Das Steckergehéause ist mit Funktionserde (FE) weldu
Signalbeschreibung:
A RxD/TxD-P ... Empfangs- und Sendedaten
B RxD/TxD-N
CNTR-P ... Steuersignal fir Repeater (‘Request Tal§e
P5V ... Spannungsversorgung fur externe Abschlusemstandsnetzwerke
(+5V, max. 50 mA)
DGND ... Bezugspotential

- nicht angeschlossen
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o o

o ©
© ©

@)

4.7 Zuordnung der Stecker-Bezeichnung zur Bezeichmg im Schaltplan

CENeZgangg%?ggl Bezeichnung im Schaltplan*
24V X100
USB X1010
COM1/2 X1100
ETH X1200
CAN X1300
Profibus-DP X1000
(nur CAN-CBX-CPU5201/DP)

* Der Schaltplan ist nicht Bestandteil dieses Harudts.
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4.8 Leiteranschluss/Leiterquerschnitt

Schnittstellen und Steckerbelegung

Die folgende Tabelle enthélt einen Auszug aus dehrtischen Daten der verwendeten Stecker.

Spannungs- CAN-
Schnittstelle versorgung St%ker
24 v
. . . FKCT 2,5/..-ST FK-MCP 1,5/..-

Steckertyp Leitungsstecker (Artikelfamilie) KMGY STF-3.81
Anschlussart Zugfeder-anschlus Federkraft-

anschluss
Abisolierlange 10 mm 9 mm
Leiterquerschnitt starr min 0,2 mm2 0,14 mm2
Leiterquerschnitt starr max 2,5 mm2 1,5 mm?
Leiterquerschnitt flexibel min 0,2 mm2 0,14 mm2
Leiterquerschnitt flexibel max 2,5 mm2 1,5 mm?
Leiterquerschnitt flexibel mit Aderendhiilse 0,25 mm2 0,25 mm2
ohne Kunststoffhilse min
Leiterquerschnitt flexibel mit Aderendhiilse 2,5 mm2 1,5 mm?
ohne Kunststoffhilse max
Leiterquerschnitt flexibel mit Aderendhiilse 0,25 mm2 0,25 mm2
mit Kunststoffhillse min
Leiterquerschnitt flexibel mit Aderendhiilse 2,5 mmz 0,5 mmz
mit Kunststoffhilse max
Leiterquerschnitt AWG/kcmil min 24 26
Leiterquerschnitt AWG/kemil max 12 16
2 Leiter gleichen Querschnitts starr min unzulassig nzulassig
2 Leiter gleichen Querschnitts starr max unzulassig nzuléssig
2 Leiter gleichen Querschnitts flexibel min unzulgss unzulassig
2 Leiter gleichen Querschnitts flexibel max unzukgiss unzulassig
2 Leiter gleichen Querschnitts flexibel unzulassig unzulassig
mit Aderendhilse ohne Kunststoffhiilse min
2 Leiter gleichen Querschnitts flexibel unzulassig unzulassig
mit Aderendhilse ohne Kunststoffhulse max
2 Leiter gleichen Querschnitts flexibel 0,5 mm2 unzulassig
mit Zwillingsadererndhilsen (TWIN-AEH)
mit Kunststoffhilse min
2 Leiter gleichen Querschnitts flexibel 1,0 mm2 unzulassig
mit Zwillingsaderendhilsen (TWIN-AEH)
mit Kunststoffhilse max
AWG nach UL/CUL min 26 28
AWG nach UL/CUL max 12 16

CAN-CBX-CPU5201
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E‘i‘ﬁ Verdrahtungshinweise

5. Korrekte Verdrahtung galvanisch getrennter CAN-Netze

Generell sind bei der CAN-Verdrahtung samtlichetigéh Richtlinien (DIN, VDE) bzgl. EMV-
gerechtem Aufbau, Leitungsfiihrung, Leiterquers¢hait verwendende Materialien und Mindest-
abstand zu beachten.

5.1 Standards zur CAN-Verdrahtung

Die Flexibilitat beim Entwurf von CAN-Netzwerkert mine wesentliche Starke der verschiedenen, auf
dem CAN-Standard 1SO11898-2 aufbauenden Erweitemungie z.B. CANopen, ARINC825,
DeviceNet und NMEA2000. Die Nutzung dieser Flexiatl erfordert jedoch zwingend ein
Netzwerk-Design, das die Wechselwirkungen alleziNetkparameter bertcksichtigt.

Zum Teil haben die CAN-Organisationen in ihren $fgetionen den Einsatzbereich von CAN
angepasst, um Anwendungen auf3erhalb des ISO 11888&8ds zu ermdglichen. Sie haben
Einschrankungen auf Systemebene bei der Datedeategitungslange und bei parasitaren Bus-Lasten
vorgenommen. Beim Entwurf von CAN-Netzwerken mussloph immer ein Spielraum fir
Signalverluste Uber das Gesamtsystem und die Vktdng, parasitire Lasten,
Netzwerk-Unsymmetrien, Potenzialunterschiede gégde und Signal-Integritaten eingeplant werden.
Daher kann die maximal erreichbare Anzahl an KnotenBuslangen und Stichleitungslangen von
der theoretisch mdglichen Anzahl abweichen!

esd hat sich bei seinen Empfehlungen zur CAN-Véitdreg auf die Vorgaben der ISO 11898-2
beschrankt. Auf die Beschreibung der Besonderhelggrabgeleiteten Spezifikationen CANopen,
ARINC825, DeviceNet und NMEA2000 wird an dieserligteerzichtet.
Die konsequente Einhaltung der ISO 118998-2-Vorgdiietet wesentliche Vorteile:

® Zuverlassiger Betrieb durch bewahrte Design-Vorgabe

® Minimieren von Fehlerquellen durch ausreichend abgtzu den physikalischen Grenzwerten.

® Unproblematische Wartung, weil bei zukinftigen Asgaangen und bei Fehlersuche keine
~Sonderfalle® zu beriicksichtigen sind.

Selbstverstandlich lassen sich auch zuverlassigeadeke nach den Spezifikationen von CANopen,
ARINC825, DeviceNet und NMEA2000 aufbauerZu beachten ist jedoch, dass die
Verdrahtungsvorgaben der verschiedenen Spezifikatiten nicht bedenkenlos miteinander
vermischt werden dirfen!
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5.2 Leicht stérbehaftete Industrieumgebung (zweiadg verdrillte Leitung)

5.2.1 Grundregeln

ebenfalls sicher.

Hinweis:

m esd garantiert die EU-Konformitat des Produkts, mwvéir die CAN-Verdrahtung
mindestens Kabel mit einfach abgeschirnaeriadrig verdrillten Leitungen verwendeét
werden, die die Anforderungen der Norm ISO 11838fallen. Einfach abgeschirmie
vieradrig verdrillte Leitungen, wie in Kapitel Sa@schrieben, stellen die EU-Konformitat

Die folgenden Grundregeln fir die CAN-Bus Verdratgumit einfach abgeschirmten zweiadrig

verdrillten Leitungen sollten unbedingt beachtetdea:

Esist ein geeigneter Leitungstyp (Wellenwiderdteam 12€2 +10%) mit ausreichendem Adg
querschnitt £0.22 mm?) zu verwenden. Der Spannungsabfall auf Lagtung ist zu
bertcksichtigen.

Fur den Einsatz in leicht storbehafteter Industrigebung ist mindestens ein zweiadriges
CAN-Kabel zu verwenden, dessen Adern wie folgt elegpen sind:

® Zwei verdrillte Adern sind mit den CAN-Signalleitgen (CAN_H, CAN_L) zu belegen
® Die Kabel-Abschirmung ist mit dem BezugspotenzZAN_GND) zu belegen.

7

Das Bezugspotenzial CAN_GND muss an gesiaem Punkt mit Funktionserde (FE)
verbunden sein.

Ein CAN-Netz darf sich nicht verzweigen (Ausnahrkerze Stichleitungen) und muss
beiden Enden mit dem Wellenwiderstand der Leitung der Regel 120Q0 +10%)
abgeschlossen werden (zwischen den Signalen CANd CAN_H unchicht an CAN_GND).

AN

5 | Stichleitungen sind so kurz wie moéglich zu halfen 0,3 m).

Die Baudrate muss an die Leitungsléange angepa&sdew.

sich dies nicht vermeiden, so sind doppelt abgestaiLeitungen vorzuziehen.

7 | Die CAN-Leitungen sollten nicht in unmittelbareéie von Stérquellen verlegt werden. Lgsst

Signalbelegung der einfach abgeschirmten zweiadrig verdrillten Leitung

Leitungsaufbau mit Erdung und Abschluss
Einfach abgeschirmte | CAN-Kabel mit Steckern
zweiadrig verdrillte Leitung ‘" DSUB9-Stecker DSUB9-Stecker
(zweiadriges Kabel, (Buchse oder Stifte) CAN GND (Buchse oder Stifte)

1x 2x 0.22mm?) Pin-Bezeichnung (auf Leitungsabschirmung) Pin-Bezeichnung
! 1

CAN_H -

CAN_GND

CAN_L 120 Q |;|

QMO Q

CAN_GND

KL IRNTISIIG BN [\
KL IRNT SIS EN [\

Steckergehéuse | me. me. | Steckergehduse

Erdung (FE)

c. = not connected 2 £

Abb. 16: CAN-Verdrahtung in leicht stérbehafteter Indusineebung
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Y m— T}

5.2.2 Verkabelung

® Gerate, die pro CAN-Netz nur einen CAN-Steckeithen, sind tber eine kurze Stichleitung
(< 0,3 m) und ein T-Stuck (als Zubehor lieferbangwaschlieRen. Werden sie am Ende des
CAN-Netzes angeschlossen, kann auch der CAN-Absssiecker ,CAN-Termination DSUB9*
verwendet werden.

.......... CAN_H - I Buchsenkontakte

CAN_GND I]::l D Stiftkontakte

CAN-Abschluss-Stecker mit Buchsenkontakten
(Bestell-Nr.: C.1301.01)

CAN- Abschluss-Stecker
mit Stift- und Buchsenkontakten
"CAN-Termination-DSUB" (Bestell-Nr.: C.1303.01)

Abschluss-Stecker
"CAN-Termination-DSUB"
Bestell-Nr.: C.1303.01

B T-Stiick T-Stiick T-Stilck
y C.1311.03 C.1311.03 C1311.08  Adschiuss Stecker
crvsazee can o il ) P FO— L T Eé.m ] - EQ..
Il o FE
= Erdung

der Leitung
CAN_GND

= = :
H H i
OIS (| G |
. i . ' | H
| o | :i H osd | E! = i!
- | can-cBX-DIOB bl B [can-cBX-Al420 | canoer i
i PO | a |
H i H
i . ; il ; . i
! oo | " oan)
i ; ] : :
CAN-Kabel CAN-Kabel CAN-Kabel
Bestell-Nr.: C.1323.03 Bestell-Nr.: C.1323.03 Bestell-Nr.: C.1323.03

Abb. 17: Beispiel fur korrekte Verdrahtung einfach abgesulter zweiadrig verdrillter Leitung

5.2.3 Abschlusswiderstand

® An beiden Enden des CAN-Bus ist ein Abschlusswidesanzuschliel3en.
Ist auf dem CAN-Interface am Ende des CAN-Busses ieiegrierter CAN-Busabschluss
angeschlossen, so ist dieser an Stelle eines exté&inschlusswiderstands zu verwenden.

® 9-polige DSUB-Verbinder mit integriertem Abschlusdarstand und Stift- und Buchsenkontakten
(Gender Changer) sind unter der Artikelnummer C3130D lieferbar.

® Fir den Abschluss des CAN-Bus und Erdaleg CAN_GND sind DSUB-Abschlussstecker mit
Stiftkontakten (C.1302.01) oder Buchsenkontakted3G1.01) mit Erdungsklemme erhaltlich.
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0

i1

5.3 Stark storbehaftete Industrieumgebung (vieradmy verdrillte Leitung)

5.3.1 Grundregeln

Die folgendenGrundregeln fur die CAN-Bus Verdrahtung mit einfach abgesche@mvieradrig
verdrillten Leitungen sollten unbedingt beachtetdea:

Es ist ein geeigneter Leitungstyp (Wellenwiderdizam 12§ +10%) mit ausreichendem Ade

querschnitt £0.22 mm?2) zu verwenden. Der Spannungsabfall aut.eiéung ist zu bertckf

sichtigen!

Fur den Einsatz in stark storbehafteter Industnigebung ist ein vieradriges CAN-Kabel
verwenden, dessen Adern wie folgt zu belegen sind:

® Zwei verdrillte Adern sind mit den CAN-Signalleitgen (CAN_H, CAN_L) zu belegen.

® Die anderen beiden verdrillten Adern sind mit deeeiyspotenzial (CAN_GND) Z
belegen.

® Die Leitungsabschirmung ist an mindestens einemkiwam Funktionserde (FH
anzuschliel3en!

ZU

U

)

Das Bezugspotenzial CAN_GND muss an geemem Punkt mit Funktionserde (FE

verbunden sein.

Ein CAN-Netz darf sich nicht verzweigen (Ausnahrkerze Stichleitungen) und muss
beiden Enden mit dem Wellenwiderstand der Leitimd€r Regel 120 +10%) abgeschlosse
werden (zwischen den Signalen CAN_L und CAN_H oot an CAN_GND)!

AN
n

Stichleitungen sind so kurz wie moglich zu halfien 0,3 m)!

Die Baudrate muss an die Leitungsléange angepa&sdew.

Die CAN-Leitungen sollten nicht in unmittelbareéie von Storquellen verlegt werden. L§

sst

sich dies nicht vermeiden, so sind doppelt abgesthiLeitungen vorzuziehen.

/" DSUB9-Stecker DSUBY-Stecker ™

Einfach abgeschirmte (Buchse oder Stifte) (Buchse oder Stifte)
vieradrig verdrillte Leitung Pin-Bezeichnung Pin-Bezeichnu
(vieradriges Kabel,

hnung

Signalbelegung der einfach abgeschirmten vieradrig verdrillten Leitung
2x 2x 0.22mm?) 9

Leitungsaufbau mit Erdung und Abschluss
i1 ANGND T
120Q 1200
n:c: I Leitungsabschirmung | n:c:
Steckergehduse Steckergehduse

(Beispiel) CAN-Kabel mit Steckern
Shield " / -4

[SIEIAESISIENTILNIEN
©[®|N|®| 01NN~ 8

Erdung (FE)

Abb. 18: CAN-Verdrahtung in stark stérbehafteter Industmeebung
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5.3.2 Verkabelung

Achtung:
Werden einfach abgeschirmte vieradrig verdrilltaturegen verwendet, ist fur dgn
CAN-Bus Steckverbinder ein T-Verbindungssteckeweavenden, der den Anschluss
zweier CAN-Kabel gestattet, und bei dem die Kablkséhirmung (Shield) durchgefiihrt
wird, z.B. DSUB9-Stecker von ERNI (ERBIC CAN BUS MABestell-Nr.:154039).

=

Die Verwendung des esd T-Connectors (Bestell-Nr13C1.03) wird fir einfach
abgeschirmte vieradrig verdrillte Leitungen nicimpgohlen, da das Schirm-Potenzial des
leitenden DSUB-Gehé&uses nicht durch diesen T-Cdon@&gp durchgefiihrt wird.

Ist eine gemischte Verwendung von zwei- und viegaderdrillten Leitungen nicht z
vermeiden, ist auf eine durchgehende CAN-GND-Veatbig zu achten!

—

Abschlusswiderstand i

CAN T-Verbindi tecks
angeschlossen CAN_GND verbunden (DSUBS eéul:“hs::iii::kl:;
mit Funk1|qnserde (FE) mit schaltbarem Abschlusswiderstand
an exakt einem Punkt

Achtung:
FE A Beachten Sia die korrekte Position dar

Abschluss-Schalter auf den Steckern!

CAN-Board

e fnet]] |
CAN-PCle/d02, |
PMC-CAN/400,

CAN-USB/2, etc. II B
il

-
T

- I Buchsenkontakte

CAN

T-Verbindungs- [3 D Stiftkontakte
(ber Computer-Gehiuse stecker
vebunden mit — - [ — - _____' £ e CAN- Abschluss-Stecker mit Stift- und Buchsenkontakten
Funktionserde (FE) ~ — ipfifeee——————) i} I-' """""""""""" | “GAN-Termination-DSUB" (Bestell-Nr.: C.1303.01)

| i 1
WY Abschlusswiderstand
nicht angeschlossen

1/
7 Abschlusswiderstand

nicht angeschlossen CAN

T-Verbindungs-|
stecker

Abschluss-Stecker
"CAN-Termination-DSUB"
Bestell-Nr.: G.1303.01

mleld (Abschirmung)

=4
CAN-CBX-DIO8

CAN-DP/2

CAN-Kabel CAN-Kabel CAN-Kabel
Bestell-Nr.: C.1323.03 Bestell-Nr.: C.1323.03 Bestell-Nr.: C.1323.03

Abb. 19: Beispiel fur korrekte Verdrahtung einfach abgesuter, vieradrig verdrillter Leitungen

5.3.3 Abschlusswiderstand

® An beiden Enden des CAN-Bus ist ein Abschlusswidasanzuschliel3en.
Ist auf dem CAN-Interface am Ende des CAN-Bussesnegrierter CAN-Busabschluss
angeschlossen, so ist dieser an Stelle eines exté&inschlusswiderstands zu verwenden.

® 9-polige DSUB-Verbinder mit integriertem Abschlusderstand und Stift- und
Buchsenkontakten (Gender Changer) sind unter détedrummer C.1303.01 lieferbar.

® 9-polige DSUB-Stecker mit integriertem, umschaldmarAbschlusswiderstand kbnnen z.B. von
ERNI (ERBIC CAN BUS MAX, Buchsenkontakte, BestelizNN54039) bezogen werden.
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5.4 Erdung

® Bei CAN-Modulen mit galvanischer Trennung muss CAWD zwischen den CAN-Modulen
verbunden werden.

® CAN_GND sollte arexakt einemPunkt im Netz mit dem Erdpotenzial (FE) verbundem.

® Jedes CAN-Modul mit galvanischer Verbindung zumpbtdnzial wirkt wie eine Erdung.
Aus diesem Grund sollte nicht mehr als ein CAN-Madit galvanischer Verbindung zum
Erdpotenzial angeschlossen werden.

® Die Erdung kann z.B. an einem Abschlusssteckereranmen werden.

5.5 Buslange
Bit-Rate 'prische Wgrte der" CiA-EmPfethngen
[KBit/s] errelchbaren Leitungslange (0_7/95) fl.J.I' erreichbare
mit esd-Interfacel,,, [M] Leitungslangen,},, [m]

37 25

59 50

80 -

130 100

180 -

270 250

420 -

570 500

710 650

850 -

1000 -

1400 1000

2000 -

3600 2500

5400 -

7300 5000

Tabelle 13:Erreichbare Leitungslangen in Abhangigkeit vonBigrate (mit esd-CAN-Interfaces)

® Optokoppler verzogern die CAN-Signale. esd-Moduteiehen typischerweise eine Leitungs-
lange von 37 m bei 1 MBit/s. Voraussetzung hiedtiein abgeschlossenes Netz ohne
Impedanzstérungen, wie z.B. langere Stichleiturrgr8 m.

Hinweis:
Bitte beachten Sie die Empfehlungen gemaf ISO 1fi8afle Auswahl der Leitungy
querschnitte in Abhangigkeit von der Kabellange.
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5.6 Beispiele fir CAN-Kabel

Die folgenden zwei- und vieradrigen Kabel empfiestl fur den Aufbau von CAN-Netzwerken.
Diese Kabeltypen werden auch fiir die bei esd didtédh CAN-Kabel verwendet.

5.6.1 Kabel fir leicht storbehaftete Industrieumgeling (zweiadrig)

70565 Stuttgart
Germany
www.lappkabel.de

Hersteller Leitungstyp
z.B.
LSJngIII?E-FI)DSiEZ?h-StraBe od UNITRONIC ®-BUS CAN UL/CSA (1x 2x 0.22)
1 (UL/CSA approved) Bestell-Nr.: 2170260

UNITRONIC ®-BUS-FD P CAN UL/CSA (1x 2x 0.25)
(UL/CSA approved) Bestell-Nr.: 2170272

ConCab GmbH
AuRerer Eichwald
74535 Mainhardt
Germany

www.concab.de

z.B.

BUS-PVC-C (1x 2x 0,22 mm?) Bestell-Nr.: 93 022 QL& appr.)

BUS-Schleppflex-PUR-C (1x 2x 0,25 mm?2) Bestell-N4: 025 016 (UL appr.)

5.6.2 Kabel fir stark storbehaftete Industrieumgebug (vieradrig)

70565 Stuttgart
Germany
www.lappkabel.de

Hersteller Leitungstyp
z.B.
LSJngIII?E-FI)DSiEZ?h-StraBe od UNITRONIC ®-BUS CAN UL/CSA (2x 2x 0.22)
1 (UL/CSA approved) Bestell-Nr.: 2170261

UNITRONIC ®-BUS-FD P CAN UL/CSA (2x 2x 0.25)
(UL/CSA approved) Bestell-Nr.: 2170273

ConCab GmbH
AuRerer Eichwald
74535 Mainhardt
Germany
www.concab.de

z.B.

BUS-PVC-C (2x 2x 0,22 mm?) Bestell-Nr.: 93 022 (RB. appr.)

BUS-Schleppflex-PUR-C (2x 2x 0,25 mm?2) Bestell-Ny: 025 026 (UL appr.)

Hinweis:

werden.

Fertig konfektionierte Kabel in Standard- und Satédgen kdnnen b&isdbezogen
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6. CAN-Bus Troubleshooting Guide

Der CAN-Bus Troubleshooting Guide ist eine Anlegurum Auffinden und Beseitigen der
haufigsten Hardware-Fehlerursachen in der CAN-Basdkahtung.

R
CAN_H CAN_H [® @
1zogfl| CAN_L >< >< >< >< >< >< CAN_L 12(%2)’

_ CAN_GND CAN_GND
—

Abb. 20: Vereinfachtes Schaltbild eines CAN-Netzwerks

6.1 Bus-Abschluss

Der Bus-Abschluss wird verwendet, um den Widerst&inds Knotens an den Widerstand der
verwendeten Busleitung anzupassen. Ist die Impe@dsth angepasst, wird das gesendete Signal
nicht ganz von der Last aufgenommen und zum TallérJbertragungsleitung zurtick reflektiert.
Sind die Quellen-, Ubertragungsleitungs- und Lagtddanz gleich groR3, so werden die
Reflexionen vermieden. Dieser Test misst den Gesmlatstand der beiden CAN-Datenleitungen
und des angeschlossenen Abschlusswiderstandes.

Zum Testen verfahren Sie bitte wie folgt:

1. Schalten Sie die Versorgungsspannungen allesahlgssenen CAN-Knoten aus.
2. Messen Sie den DC-Widerstand zwischen CAN_H usN @ an einem Ende des Netzwerks
(1) (siehe obere Abbildung).

Der gemessene Wert sollte zwischerfbQnd 70Q liegen.

Liegt der ermittelte Wert unter 0, stellen Sie bitte sicher, dass:
- keinKurzschlusszwischen den CAN_H- und CAN_L-Leitungen besteht
- nicht mehr als zweiAbschlusswiderstidnde angeschlossen sind
- die Transceiver der einzelnen Knoten nicht de$akd.

Liegt der ermittelte Wert tiber X0, stellen Sie bitte sicher, dass:
- alle CAN_H- und CAN_L- Leitungen korrekt angesdyden sind
- zwei Abschlusswiderstande vig120Q an Ihr CAN-Netzwerk angeschlossen sind (einer an
jedem Ende).
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6.2 Erdung

CAN_GND des CAN-Netzwerks sollte nur an eie@gzigen Stelle mit dem Funktionserde-
Potenzial (FE) verbunden sein. Dieser Test zeigbhrdie Abschirmung an mehreren Stellen
geerdet ist. Zum Testen verfahren Sie bitte wigtfol

1. Trennen Sie die CAN_GND vom

Erdpotenzial (FE). a CAN_H o
o< e
2. Messen Sie den DC-Widerstand zwischen > CAN GND
CAN_GND und Erdpotenzial / =
(siehe nebenstehende Abbildung).
>1MQ
3. Verbinden Sie CAN_GND wieder Funktionserde
mit dem Erdpotenzial. (FE) =

Abb. 21: Vereinfachtes Schaltbild Erdungsmessung

Der gemessene Widerstand sollte groRer als eirCLsin. Ist er kleiner, suchen Sie bitte nach
zusatzlichen Erdungen der CAN_GND-Leitung.

6.3 Kurzschluss in der CAN-Verdrahtung

Ein CAN-Bus kann moglicherweise auch dann noch babertragen, wenn CAN_GND und CAN_L
kurzgeschlossen sind. Dadurch wird aber in der Rligd=-ehlerrate stark ansteigen.
Stellen Sie sicher, dass zwischen CAN_GND und CAKeih Kurzschluss besteht!

6.4 CAN_H/CAN_L-Spannungen

Jeder Knoten verfiigt tber einen CAN-Transceivargddérenzielle Signale auf den Datenleitungen
generiert. Ruht die Netzwerk-Kommunikation, betragee CAN_H- und CAN_L-Spannungen etwa
2,5V zu CAN_GND. Defekte Transceiver kbnnen dirgbespannungen verandern und die Netzwerk-
Kommunikation unterbrechen.

Um auf defekte Transceiver zu testen, verfahrerb$ie wie folgt:

1. Schalten Sie alle Versorgungsspannungen an.

2. Beenden sie jegliche Netzwerk-Kommunikation.

3. Messen Sie die DC-Spannung zwischen CAN_H und GND
(siehe Abbildung auf vorhergehender Seite).

4. Messen Sie die DC-Spannung zwischen CAN_L und GND
(siehe Abbildung auf vorhergehender Seite).

Die gemessene Spannung sollte zwischen 2,0 V @nd Begen.
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Ist die Spannung kleiner als 2,0 V oder gro3eBAls/, ist es mdglich, dass ein oder mehrere Knoten
defekte Transceiver haben. Bei einer Spannungudier 2,0 V liegt, Uberprifen Sie bitte den
Anschluss der CAN_H- und CAN_L-Leitungen.

Um in einem Netzwerk einen Knoten mit einem defekteansceiver zu finden, Uberprifen Sie bitte
einzeln die Widerstadnde der CAN-Transceiver derténdsiehe folgendes Kapitel).

6.5 CAN-Transceiver Widerstandstest

CAN-Transceiver verfigen tber Schaltkreise, die CANind CAN_L kontrollieren. Die Erfahrung
zeigt, dass elektrische Beschadigungen den Leckstraliesen Schaltkreisen erhéhen kdnnen.
Um den Leckstrom durch die CAN-Schaltungen zu nresbenutzen Sie bitte ein Widerstands-
messgerat und:

1. Schalten Sie den Kotg4a)  aus und trennerh8igam Netzwerk (siehe untere Abbildung).

2. Messen Sie den DC-Widerstand zwischen CAN_H uld GGND (5) (siehe untere Abbildung).
3. Messen Sie den DC-Widerstand zwischen CAN_L uAdN GGND (6) (siehe untere Abbildung).
Der gemessene Widerstand sollte bei jeder Messtuvay 00 K2 betragen. Liegt der Widerstand
deutlich niedriger, ist der CAN-Transceiver moégéoheise defekt.

Ein weiterer Hinweis auf einen fehlerhaften CAN+Iseeiver ist eine sehr hohe Abweichung der
beiden gemessenen Eingangswiderstande (>> 200%).

CAN-Knoten
CAN_H
O
CAN- |CAN L l
Transceiver °
CAN GND
= 4 —o0 @
CAN-Verbindung
Power trennen |
oo
Versorgungsspannung
trennen !

Abb. 22: Messung des Eingangswiderstandes des CAN-Tramssei

6.6 Support bei esd
Sollten Sie trotz Anwendung des CAN-Bus TroublesimgoGuides zu keiner Lésung kommen,
wenden Sie sich bitte an unseren Support wueport@esd.eader Tel.0511-37298-130
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7. Anhang CAN-CBX-CPU5201-PLC

Dieses Kapitel beschreibt die Inbetriebnahme, Netkkonfiguration und LED-Anzeige des CAN-
CBX-CPU5201-PLC.

Die folgende Software ist im Lieferumfang des CABX-CPU5201-PLC enthalten:
- Qesdcp Konfigurationstool
- CODESYS 2.3 Software mit Target-Files und Billieken

7.1 Inbetriebnahme
Um das CAN-CBX-CPU5201-PLC in Betrieb zu nehmegéal Sie bitte den Anweisungen.

Schritt | Aktion

Bevor Sie mit der Inbetriebnahme beginnen lesen Sidie Sicherheitshinweise am
Anfang des Handbuchs sorgfaltig!

A Beachten Sie auch die Kapitel: “Einbau und Verdrahting des Moduls” sowie
1.
2

“Korrekte Verdrahtung galvanisch getrennter CAN-Netze”!

Montieren und Verdrahten Sie das CAN-CBX-CPU5SPQT.

Beachten Sie beim Anschluss des CAN-Bus bittes dar CAN-Bus an beiden Enden
abgeschlossen werden muss. esd bietet hierzu keStiind Terminatoren. Das
CAN-GND-Signal ist aul3erdem @enau einemPunkt im CAN-Netz zu erden.
Beachten Sie hierzu bitte das Kapitel: “Korrekterdrahtung galvanisch getrennter
CAN-Netze” ab Seite 38!
Ein CAN-Teilnehmer, dessen CAN-Interface nicht gaigch getrennt ist, ist mit einer
Erdung des CAN-GND gleichzusetzen.

3. Verbinden Sie das Netzwerk-Interface mit lhren™\LA
m Die Konfigurationsdrehschalter, die USB-Buchse dad CAN-Interface auf dem

In-Rail-Bus des CAN-CBX-CPU5201-PLC haben keine Kiam.

Schlie3en Sie das CAN-CBX-CPU5201-PLC an das 22W@rsorgungsnetz an.
Das Modul startet und nach ca. 30S leuchten H24'C' und 'S'.

Das CAN-CBX-CPU5201-PLC ist jetzt unter seinefdd#-Netzwerkkonfiguration
erreichbar (siehe Seite 49).

7. Konfigurieren Sie die Netzwerkeinstellungen lB8DCP oder einen Web-Browser wie
in Kapitel "Konfiguration der Netzwerkeinstellungdmeschrieben (siehe Seite 49).
8. Konfigurieren Sie die IP-Adresse unter CODESYi#e in Kapitel

"Konfiguration der IP-Adresse unter CODESYS" bessthen (siehe Seite 50).
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7.2 Netzwerkkonfiguration

Default Konfiguration:

IP-Adresse: 19216811
Netzmaske: 2552552550
Gateway: 0

7.2.1 Konfiguration der Netzwerkeinstellungen

Die Netzwerkeinstellungen kénnen dber das mitgetief Programm ESDCP oder Uber einen
Web-Browser konfiguriert werden.

Konfiguration tber ESDCP:

» Starten Sie das Programm gesdcp.exe (im Liefemgrdas CAN-CBX-CPU5201-PLC enthalten)
auf einem Windows PC, der mit dem LAN verbunden ist

» Klicken Sie auf Discover -> Das CAN-CBX-CPU5201®wird gefunden und erscheint in der
Listenansicht.

* Wahlen Sie das CAN-CBX-CPU5201-PLC aus.

« Im unteren Bereich des Fensters konnen Sie vigpBllick auf einen Parameter Anderungen
vornehmen.

» Aktivieren Sie anschliel3end Reset Device und klic&ie Apply Changes.

» Sie werden aufgefordert das Geréatepasswort eibhzmnge
(Default Passwort: "plc_1975").

 Das CAN-CBX-CPU5201-PLC fuhrt einen Reboot durcid ust anschliel3end unter den neuen
Netzwerkeinstellungen erreichbar.

Konfiguration Uber einen Web-Browser:
* Rufen Sie die URL des CAN-CBX-CPU5201-PLC in Ihrevebbrowser auf:
http://<ip-adresse>

Hinweis:
m Dieser Ansatz funktioniert nur, wenn die IP-Adrebs&annt und erreichbar ist.

» Erscheint die Login-Seite in Inrem Browser, ertalgr Login mit dem Benutzernamen "admin”
(nicht veranderbar) und dem Default-Passwort "@@5L.

Hinweis:
ESDCP und Web-Interface nutzen das gleiche Passia®tésst sich nur Gber das
Web-Interface bei Bedarf &ndern.

CAN-CBX-CPU5201 Hardware-Handbuch ¢ Dok.-Nr.: C.3071.20 / Rev. 1.4 Seite 49 von 54



| CAN-Bus Troubleshooting Guide

Hinweis:

Das CAN-CBX-CPU5201-PLC meldet sich auf dem LAN @RnP-Gerét.
Daruber kann es bspw. tber die Windows-Netzwerkinumgeg lokalisiert werden,
sofern dieser Dienst aktiviert ist.

7.2.2 Konfiguration der IP-Adresse unter CODESYS

Die CAN-CBX-CPU5201-PLC enthalt eine CODESYS 2.3nRme-Umgebung. Die nétigen
CODESYS-Target-Files und Bibliotheken sind im Liefmfang des CAN-CBX-CPU5201-PLC
enthalten.

Konfigurieren Sie die IP-Adresse des CAN-CBX-CPUBHLC (s.0.) in den Target-Einstellungen der
CODESYS-Programmierumgebung.

7.3 Leuchtzustande der CAN-CBX-CPU5201-PLC LEDs

Die Lage der LEDs ist auf Seite 10 Abb. 4. besdtame

LED Funktion Bedeutung

CAN Activity [[Leuchtet bei korrekter Funktion der C&BYS Runtime Umgebung
Error Nicht verwendet; ausgeschaltet

User-specific|| Blinkt bei Softwareupdates, sonst asshaltet

Leuchtet nach dem erfolgreichen Start der CAN-CBXJG201-PLC.
Die LED leuchtet ca. 30 Sekunden nach dem Einsamaltf.

nw (O(T|O

CPU Status

Tabelle 14:LED-Anzeige
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9. Konformitatserklarung

EU-KONFORMITATSERKLARUNG @
EU DECLARATION OF CONFORMITY
Adresse esd electronic system design gmbh

Address Vahrenwalder Str. 207
30165 Hannover

Germany

esd erklart, dass das Produkt Typ, Modell, Artikel-Nr.

esd declares, that the product Type, Model, Article No.

CAN-CBX-CPU5201 Linux C.3071.02

CAN-CBX-CPU5201/DP Linux C.3071.03

CAN-CBX-CPU5201 QNX C.3071.04

CAN-CBX-CPU5201 PLC C.3071.05

CAN-CBX-CPU5201/DP QNX C.3071.06

die Anforderungen der Normen EN 61000-6-2:2005,

fulfills the requirements of the standards EN 61000-6-4:2007+A1:2011

gemaR folgendem Prifbericht erfillt. H-K00-0349-09,

according to test certificate. H-Z01-0349-10,
H-Z02-0349-14

Das Produkt entspricht damit der EU-Richtlinie ,EMV" 2014/30/EU

Therefore the product corresponds to the EU Directive EMC’

Das Produkt entspricht der EU-Richtlinie ,RoHS" 2011/65/EU
The product corresponds to the EU Direclive 'RoHS’

Diese Erklarung verliert inre Gultigkeit, wenn das Produkt nicht den Herstellerunterlagen
entsprechend eingesetzt und betrieben wird, oder das Produkt abweichend modifiziert wird.

This declaration loses its validity if the product is not used or run according to the manufacturer's
documentation or if non-compliant modifications are made.

Name / Name T. Ramm
Funktion / Title CE-Koordinator / CE Coordinator
Datum / Date Hannover, 2014-12-02

Rechtsgiitige Unterschrift / authorized signature

FTexte\DokulMANUAL S\CANVCBXICPUS201\CE-Kanformitati CAN-CBX-CPUS201_Konformitaetsarklasrung_2014-12-02 odt
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10. Bestellhinweise

Bestellhinweis

Typ

Eigenschaften

Bestell-
Nr.

CAN-CBX-CPU5201 Linux

PowerPC 5121 mit FPU, 400 MHz,

0,5 GB DRAM, 1 GB Flash, RTC,
100BASE-TX Ethernet

Betriebssystem: Linux,

2x RS232-Interface (Rx, Tx),

1x USB-Host 2.0 High-Speed,
100BASE-TX ETHERNET,

1x CAN Interface, ISO 11898-2, galvan.
Trennung

1x CAN Interface, ISO 11898-2 auf InRailBus
zur Erweiterung mit CBX-10-Modulen

C.3071.02

CAN-CBX-CPU5201/DP Linux

wie C.3071.02, aber zus. 1x Profibus-DP Sla
VPC3+ Profibus-Controller, galvan. Trennung

©.3071.03

CAN-CBX-CPU5201 QNX

wie C.3071.02, aber Betriebssystem QNX 6.4

C.307

.04

CAN-CBX-CPU5201-PLC

CAN-CBX-CPU5201-Modul mit SPS-Firmwar

e

C.3071.

D5

CAN-CBX-CPU5201/DP QNX

wie C.3071.03, aber Betriebssystem QNX 6.4

C.307

.06

Zubehor

CAN-CBX-TBUS

2\ 3

Tragschienen-Busverbinder des CBX-InRailB
fur CAN-CBX-Module, (ein Busverbinder ist i
Lieferumfang des CAN-CBX-Moduls enthalte

LIS

)

NC.3000.01

CAN-CBX-TBUS-
Connector

Anschlussstecker des CBX-InRailBus zum

Anschluss der +24V-Versorgungsspannung un@.3000.02

des CAN-Interface, Buchsenkontakte

CAN-CBX-TBUS-
Connection
Adapter

Y

Anschlussstecker des CBX-InRailBus zum

Anschluss der +24V-Versorgungsspannung un@.3000.03

des CAN-Interface, Stiftkontakte

Fir detaillierte Informationen iber die Verflgbatkker Treiber fiir Ihr Betriebssystem sowie zu E@&T MasterStack,
CoDeSys PLC und weiteren Optionen kontaktieren $fe bhser Sales-Team.

Tabelle 15:Bestellhinweise

CAN-CBX-CPU5201
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Bestellhinweise

PDF-Handbucher

Handbucher sind in Englisch und tblicherweise ancbeutsch erhéltlich. Die Verfugbarkeit der
Handblcher entnehmen Sie bitte der unteren Tabelle.
Die Handblicher im PDF-Format konnen Sie kostenlosa wunserer Webseitevww.esd.eu

herunterladen.

Handbicher Bestell-Nr.
CAN-CBX-CPU5201-MD Anwenderhandbuch in Deutsch C.3071/20
CAN-CBX-CPU5201-EN Hardware-Handbuch in Englisch C.3071.p1

Gedruckte Handbticher

Tabelle 16:Verfligbare Handbticher

Bendtigen Sie zusatzlich einen Ausdruck des Hanusjdontaktieren Sie bitte unser Sales-Team
sales@esd.dfiir ein Angebot. Gedruckte Handbiicher kbnnen gegsn Gebuhr bestellt werden.
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