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Anderungen in den Kapiteln

Die hier aufgefiihrten Anderungen im Anwenderhandbuch betreffen sowohl Anderungen in der
Hardware als auch reine Anderungen in der Beschreibung der Sachverhalte.

Kapitel Anderungen gegeniiber Vorversion

1.3 Bestellhinweise ergénzt

Weitere technische Anderungen vorbehalten.
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Ubersicht °

1. Ubersicht

1.1 Beschreibung des Moduls

galvanische Trennung
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Kodierschalter

= o)

Abb. 1.1.1: Blockschaltbild des CAN-CBM-AI410-Moduls

Das Modul CAN-CBM-AI410 besitzt 4 analoge Eingédnge. Die Eingdnge werden iiber einen Tiefpass
an den Microcontroller C505CA gefiihrt, der eine Aufldsung von 10 Bit bietet.

Die Bitrate des CAN-Bus und die Module-Nummer (Node-ID) lassen sich umprogrammieren oder iiber
die Kodierschalter dndern.

Die zu ISO 11898 kompatible CAN-Schnittstelle gestattet eine maximale Dateniibertragungsrate von
1 MBit/s (max. 35 m Kabelldange). Das CAN-Interface ist von den anderen Spannungspotentialen durch
Optokoppler und DC/DC-Wandler galvanisch getrennt.

Als zusitzliche Sicherheitsfunktion bewirkt der im Microcontroller integrierte Watchdog-Timer nach
Ablauf der Watchdog-Zeit einen automatischen RESET des CAN-Moduls.
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° Ubersicht

1

1.2 Zusammenfassung der technischen Daten

1.2.1 Allgemeine technische Daten

zul. Spannungsbereich: 10...30 V/DC

Versorgungsspannung Stromaufnahme (bei 20 °C): typ. 30 mA

X300 (COMBICON-Bauform, 12-pol. MSTB 2,5/12-ST-08)
- 4 analoge Eingénge, Versorgungsspannung

X200 (COMBICON-Bauform, 5-pol. MSTB2.5/5-5.08)
- CAN-Schnittstelle

Steckverbinder

Umgebungstemperatu | 0...50 °C (CAN-CBM-AI410),
r -20...+85 °C (CAN-CBM-AI410-T)

Luftfeuchtigkeit max. 90%, nicht kondensierend

Breite: 25 mm, Hohe: 88 mm, Tiefe: 85 mm

Mafe der Gehduses (MaBe einschlieBlich Hutschienenhalterung und Steckeriiberstand)

Gewicht ca.85¢g

Tabelle 1.2.1: Allgemeine technische Daten

1.2.2 CAN- und Microcontroller-Baugruppen

Physical Layer gemal3 ISO 11898,

CAN-Interface .
galvanische Trennung

iiber Kodierschalter auszuwéhlen oder programmierbar von

Ubertragungsrate 10 kBit/s bis | MBit/s

CANopen Modul-

Nummer (Node-ID) programmierbar oder {iber Kodierschalter einzustellen

Microcontroller C505CA, OTP
EEPROM [?’C-EEPROM zur Speicherung von Parametern
LED-Anzeige vier LEDs, davon zwei zur CANopen-Statusanzeige

Tabelle 1.2.2: Technische Daten der CAN- und Microcontroller-Baugruppen

4 CAN-CBM-AI410 Hardware-Handbuch Rev. 1.1



Ubersicht °

1.2.3 Analoge Eingiinge

Auflésung 10 Bit

Eingangsspannung 0..10V

0...20 mA, unter Verwendung eines externem Shunts 500 Q

Eingangsstrom (nicht im Lieferumfang enthalten)

Tabelle 1.2.3: Technische Daten der analogen Eingédnge

1.2.4 Software-Unterstiitzung

Die komplette EPROM-residente Kommunikations-Firmware zum Betrieb des CAN-CBM-AI410-
Moduls ist im Lieferumfang enthalten.

CAN-CBM-AI410 Hardware-Handbuch Rev. 1.1 5



° Ubersicht

1.3 Bestellhinweise

Typ

Eigenschaften

Bestell-Nr.

4 analoge Einginge, 0...10 V,

wichtiger Bauteile

CAN-CBM-AI410 Temperaturbereich: 0 °C...+50 °C €.2835.02
wie C.2835.02 aber erweiterter Temperaturbereich:

CAN-CBM-AI410-T 90 °C.. 485 °C C.2835.04
CAN-Kabel fiir CAN-CBM-Module,

CAN-CBM-Cable Lange 0.3 m, ein Ende mit DSUB9-Stecker (male), C.1323.03
ein Ende mit Aderendhiilse

CAN-CBM-AI410-MD || Anwenderhandbuch in deutsch C.2835.20
Engineering Manual in englisch 2"

CAN-CBM-AI410-ENG [ Inhalt: Schaltpldne, Bauteilpositionen, Datenblatter C.2835.25

1*)
2%y

Wird das Handbuch gemeinsam mit dem Modul bestellt, so wird es kostenlos mitgeliefert.
Fiir dieses Handbuch wird eine Schutzgebiihr erhoben.

Tabelle 1.3.1: Bestellhinweise fur Modul CAN-CBM-AI410

CAN-CBM-AI410 Hardware-Handbuch Rev. 1.1




LED-Anzeigen %

2. Gehauseansicht und LED-Beschreibung

2.1 Gehiuse

Die Platine ist in einem Polyamid-Gehduse (UEGM-MSTB) der Firma Phoenix Contact untergebracht.
An der Frontseite befindet sich ein 12-poliger COMBICON-Stecker (MSTBT 2,5/12-ST-5,08) zum
Anschluss der Spannungsversorgung und der analogen Eingénge.

Daneben befinden sich zwei gelbe sowie je eine rote und eine griine LED.

Die beiden HEX-Drehschalter zur manuellen Konfiguration befinden sich auf der oberen Gehéuseseite.
Der CAN-Anschluss, ein 5-poliger COMBICON-Stecker (MSTBT2,5/5-5,08), ist an der unteren

Gehduseseite untergebracht.

Das Gehéuse ldsst sich durch den auf der Riickseite befindlichen Clip auf Tragschienen nach
EN 500 22 (Hutschiene) aufrasten.

2.2 Frontansicht mit Lage der LEDs und Kodierschalter

Kodierschalter SW100 (Low)

Kodierschalter SW101 (High)

e
O ne)
O lowo|
O ns|
Olen)
i
Oleno
LEDTxD (gelb) Ol
LEDRXD (gelb) Ol |
LED1  (rot) —
LED2  (grin) giv
_I

Abb. 2.2.1: Lage der LEDs und Kodierschalter
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% LED-Anzeigen

2.3 LED-Anzeigen

Das Modul verfligt iber 2 gelbe, eine rote und eine griine LED (siehe Seite 7). Die gelben LEDs (LED
TxD, LED RxD) werden zur Zeit nicht unterstiitzt und sind daher immer aus.

Die rote und die griine LED geben den CANopen-ERROR und den CANopen-RUN-Status wieder.
Thre verschiedenen Leuchtzustinde sind in den folgenden Tabellen beschrieben.

Name Farbe LED

LEDI1 rot Error

LED2 grin Run

Tabelle 2.3.1: Bezeichnung der roten und griinen LED

Leuchtzustand der griinen || RUN-Status des CAN-

CANopen-RUN-LED Moduls Bemerkung

LED blinkt 1x kurz

(200 ms an, 1 s aus)

LED blinkt
(200 ms an, 200 ms aus)

STOPPED -

PRE-OPERATIONAL | -

LED leuchtet permanent OPERATIONAL -

Tabelle 2.3.2: Anzeige der grilnen LED

8 CAN-CBM-AI410 Hardware-Handbuch Rev. 1.1



LED-Anzeigen

Leuchtzustand der roten Status des CAN- Bemerkun
CANopen-Error-LED Moduls &
LED ist aus kein Fehler - Modul ist im Betriebszustand

LED blinkt 1x kurz

Warn-Grenze

- mindestens einer der Fehler-Zahler des
CAN-Controllers hat den Grenzwert der

(je 200 ms an, 200ms aus, 1 s Pause)

(200 ms an, 1 s Pause) erreicht Fehlermeldungen erreicht (zu viele
Fehler)
LED blinkt 2x hintereinander NMT-Fehler - ein ‘Guard Event’ oder ein ‘Heartbeat

Error’ ist aufgetreten.

LED blinkt 3x hintereinander

(je 200 ms an, 200ms aus, 1 s Pause)

Sync-Fehler

- die Sync-Nachricht ist nicht innerhalb
der eingestellten Kommunikations-
zykluszeit eingetroffen (siehe Objekt
1006, )

LED blinkt 4x hintereinander *

(je 200 ms an, 200ms aus, 1 s Pause)

I2C-Fehler

- Checksummenfehler im I?’C-EEPROM

LED blinkt 5x hintereinander *

(je 200 ms an, 200ms aus, 1 s Pause)

No Valid Node-1D

- eingestellte Modulnummer (Node-ID)
ist nicht zuldssig

LED blinkt 6x hintereinander *

(je 200 ms an, 200ms aus, 1 s Pause)

No Valid Baudrate

- eingestellte CAN-Bitrate ist nicht
zuldssig

* diese Fehler werden nur bei der Konfiguration iiber die Kodierschalter angezeigt

Tabelle 2.3.3: Anzeige der roten LED

CAN-CBM-AI410 Hardware-Handbuch Rev. 1.1




LED-Anzeigen

Diese Seite ist bewusst unbedruckt.
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Hardware-Konfiguration

3. Hardware-Konfiguration

3.1 Platinenansicht

Kodierschalter (Low)

— SW101
Kodierschalter (High)

X200
CAN-
Schnittstelle

-----

Steckbriicken JP300-330
fir analogen Betrieb konfiguriert

EFTEANANO NN FIRNETN NN O NN nicht verandern !

[ RRRERRRRRAR]:
*

Analoge Eingange,
Spannungsversorgung

Abb. 3.1.1: Platinenansicht mit Position der Kodierschalter und Steckbriicken

Die Drehschalter fiir die manuelle Konfiguration und die Einstellung der Identifier befinden sich auf
der Oberseite des Gehéuses (siehe Seite 7).

Kodierschalter SW 100 (Low)
Kodierschalter SW 101 (High)

CAN-CBM-AI410 Hardware-Handbuch Rev. 1.1 11



Hardware-Konfiguration

3.2 Default-Einstellung der Briicken und der Kodierschalter

Die jeweilige Default-Einstellung der Briicken (siehe nachfolgende Tabelle) bei Auslieferung des
Moduls ist in den nachfolgenden Abbildungen eingetragen.

Briicke/ . .

Kodierschalter Funktion Einstellung

Steckbriicke . .

X100 Konfiguration nicht belegt
Kodierschalter manuelle Konfiguration
SW100 - LOW (CAN-Bitrate f]o de-ID) anwenderabhéngig (siche folgende Kapitel)
SW101 - HIGH e,
. analoger Betrieb

Steckbriicken I/O-Port Konfiguration Diese Steckbriicken diirfen vom

JP300...JP330 . N
Anwender nicht verindert werden !

Tabelle 3.2.1: Default-Einstellung der Briicken und Kodierschalter

12 CAN-CBM-AI410 Hardware-Handbuch Rev. 1.1



Hardware-Konfiguration

3.3 Manuelle Konfiguration iiber die Kodierschalter
3.3.1 Grundkonfiguration in EEPROM abspeichern

Bei der Grundkonfiguration wird das CAN-CBM-AI410-Modul mit bestimmten Default-Werten
vorkonfiguriert, z. B. mit einer festen Baudrate. Die Grundkonfiguration wird im EEPROM abge-
speichert.

Vorgehensweise:

1. Zum Laden der Grundkonfiguration werden die beiden Drehschalter vor dem Anlegen der
Spannung auf 00, gestellt.

2. Legt man die Spannung an das CAN-CBM-AI410-Modul, beginnen die rote und die griine LED
zu blinken (Frequenz ca 5 Hz). Nach ca 10 s erloschen die beiden LEDs und die Grundkonfi-
guration ist im EEPROM abgespeichert.

Hinweis: Erlischt nach den 10 s nur die griine LED und die rote LED leuchtet weiter, so ist ein

Fehler beim Abspeichern im EEPROM aufgetreten. Es handelt sich dabei um einen
schwerwiegenden Fehler. Bitte wenden Sie sich an den Service.

Parameter der Grundkonfiguration:

Parameter CANopen Objekt Default—W(?rt in Qer
[Hex] Grundkonfiguration

CAN-Bitrate - 125 kBit/s
COB-ID SYNC message 1005 80,
Guard-Time 100C 0
Life Time Factor 100D 0
Producer Heartbeat Time 1017 0
Configuration Date 1020 0
Configuration Time 1020 0
Analog Input Interrupt Trigger 6421 4
Analog Input Interrupt Delta 6426 0

Tabelle 3.3.1: Default-Parameter-Werte in der Grundkonfiguration
(siehe auch Software-Handbuch des Moduls)

CAN-CBM-AI410 Hardware-Handbuch Rev. 1.1 13



Hardware-Konfiguration

3.3.2 Andern von Parametern

Vorgehensweise:

1.

Beide Drehschalter vor dem Anlegen der Betriebsspannung auf den Wert FF, einstellen.

2. Nach dem Anlegen der Betriebsspannung blinkt die rote LED schnell (ca. 5 Hz) und die griine
LED leuchtet dauerhaft.

3. Mit den beiden Drehschaltern kann nun das CAN-CBM-AI410-Modul konfiguriert werden.
Dabei dient der Drehschalter HIGH zum Anwéhlen des gewiinschten Parameters und der
Drehschalter LOW zum Einstellen des Parameters.

Schalter HIGH Schalter LOW Beschreibun
(Art des Parameters) (Parameter) g
0 0..7 Einstellung der Baudrate
1...E - nicht definiert
F F Eingabezyklus verlassen
Tabelle 3.4.1: Zulissige Einstellungen der Drehschalter bei der manuellen Konfiguration
Schalter LOW Bit-Rate in kBit/s
0 1000
1 500
2 250
3 125
4 100
5 50
6 20
7 10
8 800
Tabelle 3.4.2: Auswahl der CAN-Bitrate iiber Kodierschalter LOW
Sobald einer der Drehschalter verstellt wird, kann mit der Einstellung der Parameter begonnen
werden. Die grilne LED blinkt jetzt langsamer (Frequenz ca. 1 Hz).
14 CAN-CBM-AI410 Hardware-Handbuch Rev. 1.1




Hardware-Konfiguration

4. Nach ca. 10 s muss die Einstellung des Parameters beendet sein. Ist die Einstellung erfolgreich,
leuchtet die griine LED wieder dauerhaft, die rote LED blinkt weiter.

5. Die Einstellung des ndchsten Parameters oder eine erneute Einstellung kann wiederum durch
Verstellen eines Drehschalters gestartet werden.

Ist die Einstellung des Parameters nicht innerhalb der 10 s erfolgt, und die Drehschalter werden
nach diesen 10 s immer noch gedreht, blinkt die griine LED 10 s lang schnell (5 Hz), und die
rote LED leuchtet dauerhaft. Nach Ablauf der 10 s kann die Parametrierung wiederholt werden.

6. Der Parametriermodus kann durch das Einstellen der Werte FF, verlassen werden.
Beide LEDs erloschen, wenn die Konfiguration erfolgreich im EEPROM abgespeichert ist.

Hinweis: Falls beim Abspeichern der Werte im EEPROM ein Fehler auftritt, erlischt nur die
griine LED und die rote LED blinkt 4x hintereinander (siche Seite 8). Dies ist ein
schwerwiegender Fehler. Bitte wenden Sie sich an den Service.

CAN-CBM-AI410 Hardware-Handbuch Rev. 1.1 15



Hardware-Konfiguration

3.3.3 Einstellen der Modul-Nummer

Nach erfolgreicher Konfiguration ist vor der Inbetriebnahme, d.h. vor dem Anlegen der Betriebs-
spannung, die Modul-Nummer (Node-ID) mit Hilfe der Drehschalter einzustellen.
Die Modul-Nummer kann Werte zwischen 1 und 127 (01, bis 7F, ) annehmen.

Das CAN-CBM-AI410-Modul wacht in dem nach CANopen definierten Zustand preoperational auf
und teilt dies durch Senden des Boot-up Protokolls auf dem CAN-Bus mit.

Wird das CAN-CBM-AI410-Modul mit einer Modul-Nummer aufBerhalb des zulédssigen Bereichs
gestartet, blinkt die rote LED 5x hintereinander (siehe Seite 8). Die griine LED ist dann aus.
Solange die Modul-Nummer nicht in dem definierten Bereich liegt, gelangt das CAN-CBM-AI410-
Modul nicht in den Zustand preoperational.

Zum Korrigieren der Modul-Nummer ist das Modul von der Spannungsversorgung zu trennen, die neue
Modul-Nummer einzustellen und die Spannungsversorgung wieder anzulegen. Danach wacht das CAN-

CBM-AI410-Modul im Zustand preoperational auf und die griine LED blinkt dauerhaft.

Bei Auslieferung des Moduls ist die Modul-Nummer (Node-ID) am Kodierschalter auf 01, eingestellt.

16 CAN-CBM-AI410 Hardware-Handbuch Rev. 1.1



Beschreibung der Baugruppen

4. Beschreibung der Baugruppen

i

4.1 Sende-und Empfangsschaltung des CAN-Interface (Physical Layer)

Das CAN-CBM-AI410-Modul ist mit einem CAN-Interface gemall ISO11898 ausgestattet.
Der Anschluss an die Busleitung erfolgt iiber einen 5-poligen COMBICON-Stecker.

Die Spannungsversorgung des CAN-Bus ist galvanisch von der zugefiihrten 24V-Versorgung und dem

Microcontroller getrennt.
Die galvanische Trennung der Signale zum CAN-Bus erfolgt {iber Optokoppler.

4.2 Analoge Eingange
4 VREF = 4,096V
~ X300
BAS40-04 Steckbriicke - i
ANALOG4 . . 12-pol. Combicon
11,8k0,1% Ferrit At S
< i 7 — Pin 5 \:

N

N BAS40-04

10uF | 18,2k 0,1 %

1

Abb. 4.2.1: Schaltung der analogen Eingénge

Die analoge Eingangsschaltung ist mit dem internen A/D-Wandler des Microcontrollers C505CA
verbunden. Der Wandler besitzt eine Auflosung von 10 Bit. Die Beschaltung ist so ausgelegt, dass
Spannungen von 0...10 V gemessen werden kdnnen. Wird ein externer Shunt von 500 Q verwendet,
konnen auch Strome von 0...20 mA gemessen werden.

Achtung: Die Stellung der Steckbriicken auf dem Modul darf nicht verdndert werden !

CAN-CBM-AI410 Hardware-Handbuch Rev. 1.1
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Beschreibung der Baugruppen

Diese Seite ist bewusst unbedruckt.
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Steckerbelegung

5. Steckerbelegungen

O
O
O
O 4 analoge Eingange,
O Versorgungsspannung
O (X300)
O
O
O
O
® @
O 5-n.c.
—| 4 - CAN HIGH
I 3-n.c.
2-CAN_LOW
— 1 - CAN_GND
S SN O

N CAN-Bus (X200)

Abb. 5.1.1: Position der Stecker X200 und X300
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Steckerbelegung

5.1 CAN-Bus (X200, 5-pol. Combicon-Style)

Pin-Zuordnung:

OUDUEUO

Signalbeschreibung:

CAN L, CAN H... CAN-Signalleitungen

Pin-Belegung:

Pin Signal
5 n.c.
4 CAN H
3 n.c.
2 CAN L
1 CAN_GND

CAN _GND ... Bezugspotential des lokalen CAN-Physical Layers

Empfehlung eines Adapterkabels 5-pol-COMBICON (hier Schraubkontakte) auf 9-poligen DSUB

5-pol.Combicon-
Stecker

DSUBYY/Stiftkontakte
CAN_H Pin 7
AN Die Belegung des
CAN_L Pin 2 e 5 9-poligen
CAN_GND Pin 3, 6 / LS DSUB-Steckers
erfolgt nach
CiA DS 102

20
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Steckerbelegung

5.2 Analoge Eingiinge und Spannungsversorgung (X300, 12-pol. Combicon-Style)

Pin-Zuordnung: Pin-Belegung:

Pin Signal

12 GND

4 ﬁ 11 Al4

N 10 10 GND

{

9 9 Al3

: 8 8 GND

a7 7 Al2

29| 6 6 GND

| o 5 All
= : 4 reserviert (nicht belegen)
‘ 2 3 reserviert (nicht belegen)

1w 2 124 V

1 GND

CAN-CBM-AI410 Hardware-Handbuch Rev. 1.1 21



Steckerbelegung

Diese Seite ist bewusst unbedruckt.
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Verdrahtungshinweise eéﬂ

Y —

6. Korrekte Verdrahtung galvanisch getrennter CAN-Netze
Generell sind bei der Verdrahtung sdmtliche giiltigen Richtlinien (DIN, VDE) bzgl. EMV-gerechtem

Aufbau, Leitungsfiihrung, Leiterquerschnitte, zu verwendende Materialien, Mindestabsténde, Blitz-
schutz etc. zu beachten.

Die folgenden Grundregeln fiir die CAN-Bus Verdrahtung sollten unbedingt beachtet werden:

Ein CAN-Netz darf sich nicht verzweigen (Ausnahme: kurze Stichleitungen) und muss an beiden
1 | Enden mit dem Wellenwiderstand der Leitung (in der Regel 120 Q £10%) abgeschlossen werden
(zwischen den Signalen CAN_L und CAN_H und nicht gegen GND)!

Eine CAN-Datenleitung benotigt zwei verdrillte Adern (Twisted Pair) und eine Leitung zur Mitfiih-
2 | rung des Bezugspotentials (CAN_GND)!
Hierzu sollte die Abschirmung des Kabels verwendet werden!

Das mitgefiihrte Bezugspotenzial CAN_GND muss an einem Punkt mit dem Erdpotenzial (PE)
verbunden werden. Es muss genau eine Verbindung mit Erde hergestellt werden!

4 | Die Baudrate muss an die Leitungslange angepalit werden.

5 | Stichleitungen sind so kurz wie moglich zu halten (1 < 0,3 m)!

Bei doppelt abgeschirmten Leitungen muss der dulere Schirm an einem Punkt mit dem Erdpotenzial

6 ; .
(PE) verbunden werden. Es darf nicht mehr als einen Anschluss an Erde geben.
7 Es ist ein geeigneter Leitungstyp (Wellenwiderstand ca. 120 Q £10%) zu verwenden und der
Spannungsabfall auf der Leitung ist zu beachten!
Die CAN-Leitungen sollten nicht in unmittelbarer Nahe von Stérquellen verlegt werden. Lasst sich
8
dies nicht vermeiden, so sind doppelt abgeschirmte Leitungen vorzuziehen.
Leitungsaufbau Signalbelegung der Leitung und AnschluB von Erdung und AbschiuB
. CAN:Kabel mit Steckern
Abgeschirmte Leitung " DSUBY-Stecker DSUBY-Stecker
mit verdrillten Adern (Buchse oder Stifte) CAN_GND (Buchse oder Stifte)
Pin-Bezeichnung (auf Leitungsabschirmung) Pin-Bezeichnung
CAN_H 1 n.c. / | CAN L /\ n.c. 1
; ‘ : '
CAN_L £ y e, ! ne. 4 £
8 5 n.c. |I n.c. 5 g
CAN_GND - 6 n.c. /, CAN H n.c. 6 &
7 7
8 n.c. \ ! \/ n.c. 8
9 n.c. n.c. 9 —
kergehduse ™ "¢ Steckergehd Erdung (PE)
n.c. = not connected v

Abb.: Aufbau und Anschluss der Leitung
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Verkabelung

bei Geriten, die pro CAN-Netz nur einem CAN-Stecker besitzen, T-Stiick und Stichleitung
(kiirzer als 0,3 m) verwenden (als Zubehor lieferbar)

Erdungder .
Leitung CAN_H . I Buchsenkontakte
CAN-Karte (E/i'\‘.I—GND CAN_L [0 stitkontakte
Abschluss-Stecker i+ ot
B. ) Pttt AN GND Abschluss-Stecker mit Stiftkontakten
*oAN e, mit Erdklemme CAN_G [3 (Bestell-Nr.: C.1302.01)
T-Stiick ;
. Abschluss-Stecker mit Buchsenkontakten
BosteliNr: C1311.08 B (e Cisoron

T-Stiick T-Stiick T-Stiick T-stick Abschluss-
C.1311.03 €.1311.03 C.1311.03 C.1311.03 Stecker

H |
ot =] Iliz<03m o] | =-Jli/<03m
* CAN-CBM- : ® CAN-CBM- [ CAN-CBM- | j: ;| zB.:
L DIo8 ' Al H I comt i CAN-SPS-Koppler
: i I|: CSC595/2
s : s i s | oder
% : % H w‘/ ilt CAN-PC-Board
e B : L
CAN-Kabel CAN-Kabel CAN-Kabel
Bestell-Nr.: C.1323.03 Bestell-Nr.: C.1323.03 Bestell-Nr.: C.1323.03

Abb.: Beispiel fiir korrekte Verdrahtung (bei Verwendung einfach abgeschirmter Leitungen)

Abschlusswiderstand

O externen Abschlussstecker verwenden, weil dieser spéter leichter auffindbar ist!

O 9-polige DSUB-Abschlussstecker mit Stift- oder Buchsenkontakten und Erdungsklemme sind
als Zubehor erhiltlich

Erdung

O CAN_GND muss in der CAN-Leitung mitgefiihrt werden, weil die einzelnen esd-Module gal-
vanisch voneinander getrennt sind!

O CAN_GND muss an exakt einem Punkt im Netz mit dem Erdpotenzial (PE) verbunden wer-
den!

O jeder CAN-Teilnehmer ohne galvanisch getrenntes Interface wirkt wie eine Erdung, darum:
maximal einen Teilnehmer ohne Potentialtrennung anschlie3en!

O Erdung kann z.B. an einem Abschlussstecker vorgenommen werden
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Leitungslinge

Verdrahtungshinweise

o

Y —

O Optokoppler verzogern die CAN-Signale. Durch den Einsatz schneller Optokoppler und den
Test jedes Boards bei 1 MBit/s kann esd jedoch eine erreichbare Lange von 37 m bei 1 MBit/s
garantieren. Voraussetzung hierfiir ist ein abgeschlossenes Netz ohne Impedanzstérungen, wie
z.B. lingere Stichleitungen. (Ausnahme: CAN-CBM-DIO8, -Al4, und -AO4 hier nur 10 m bei

| MBit/s.)

Bit-Rate
[kBit/s]

typische Werte der
erreichbaren Lei-
tungslédnge mit esd-
Interface |

[m]

CiA-Empfehlungen
(07/95) fiir
erreichbare

Leitungsléngen 1,

[m]

1000
800
666.6
500
3333
250
166
125
100
66.6
50
333
20
12.5

10

37
59
80
130
180
270
420
570
710
1000
1400
2000
3600
5400
7300

25
50

100

250

500
650

1000

2500

5000

Tabelle: Erreichbare Leitungsldngen in Abhédngigkeit von der Bitrate beim Einsatz von esd-

CAN:-Interfaces
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éﬂ Verdrahtungshinweise

Beispiele fiir CAN-Bus Leitungstypen

70565 Stuttgart

Hersteller Leitungstyp
U.L LAPP GmbH s
Schulze-Delitzsch-StraBe 25 UNITRONIC ®-BUS CAN UL/CSA (UL/CSA approved)

UNITRONIC ®-BUS-FD P CAN UL/CSA  (UL/CSA approved)

74535 Mainhardt
www.concab.de

www.lappkabel.de
ConCab GmbH
AuBerer Eichwald z. B.
BUS-PVC-C (1 x 2 x 0,22 mm?) Best.-Nr.: 93 022 016 (UL appr.)

BUS-Schleppflex-PUR-C (1 x 2 x 0,25 mm?) Best.-Nr.: 94 025 016 (UL appr.)

SAB Brockskes GmbH&Co. KG
Grefrather Strafle 204-212b
41749 Viersen
www.sab-brockskes.de

z.B.
SABIX"CB 620 (1x2 x 0,25 mm?) Best.-Nr.: 56202251
CB 627 (1 x 2 x 0,25 mm?) Best.-Nr.: 06272251 (UL appr.)

Hinweis: Fertig konfektionierte Leitungen in diversen Langen kdnnen bei esd bezogen werden.
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