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1. Ubersicht

1.1 Beschrelbung des M oduls
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DasModul CPCI-CAN/360 ist eine CAN-Schnittstellenkarte fir den CompactPCI-Bus. Esarbeitet mit
einem sehr leistungsstarken Microcontroller des Typs MC68360, der die lokae Verwaltung der CAN-
Daten tbernimmt. Die CAN-Daten werden in einemlokalen SRAM zwischengespeichert. Datensicher-

heit und -konsistenz werden bis 1 MBit/s garantiert.

Die zu 1SO 11898 kompatible CAN-Schnittstelle gestattet eine maximale Datentibertragungsrate von
1 MBit/s. Die Baudrate|&fdt sich, wie viele weitere Eigenschaften der CAN-Schnittstellen, per Software

parametrieren.

Das CAN-Interface ist von den anderen Spannungspotential en tiber Optokoppler und DC/DC-Wandler

galvanisch getrennt.

Abb. 1.1.1: Blockschalthild des CPCI-CAN/360-Moduls
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® Ubersicht

1.2 Platinenansicht mit Steckerbezeichnung
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Abb. 1.2.1: Ansicht des Moduls (Darstellung ohne Frontpl atte)
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Installation %

2. Hardware-I nstallation

Achtung!

Elektrostati sche Entladungen konnen Sch&den an el ektronischen Bauteilen verursachen. Umdieszu
verhindern, fihren Sie bitte vor dem Bertihren des CAN-Moduls die folgenden Schritte aus, um die
statische Elektrizitédt | hres Korpers zu entladen:

Schalten Sie die Versorgungsspannung | hres Rechners aus, aber lassen Sie vorerst den Netz-
stecker noch in der Steckdose.

Jetzt berthren Sie hitte das M etallgehéause des Rechners um sich zu entladen.

Im Weiteren sollten Sie es auf3erdem vermeiden, das CAN-Modul mit Ihrer Kleidung zu
bertihren, da diese ebenfalls elektrostatisch aufgeladen sein kann.

Vor gehensweise zur Installation:

1.

Schalten Sie den PC und ale angeschlossenen Peripheriegeréte (Monitor, Drucker etc.) aus.
Schalten Sie auch die anderen CAN-Teilnehmer, an deren Netz das CAN-Modul im folgenden
angeschlossen werden soll, aus.

Fuhren Sedie Entladung der el ektrostati schen Elektrizitét | hresK 6rperswie oben beschrieben aus.
Ziehen Sie das Netzkabel des Rechners aus der Steckdose.

Entfernen Sie die Gehduseabdeckung des Rechners.

Waéhlen Sie einen freien 3HE-CompactPCI-Bus-Steckpl atz:

DasCAN-Modul kanninder Standard-Konfiguration in jeden beliebigen 3HE-Steckpl atz gesteckt
werden.

Achtung!

O Falls das Board durch Anderung der Widerstandsbestiickung so umkonfiguriert wurde,
daid die TTL-CAN-Signale mit dem CompactPCI-1/O-Stecker X101 verbunden sind,

O darf esnicht in Slots gesteckt werden, die mit den 64-Bit-PCI-Signalen belegt sind!
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% Installation

6. Stecken Sie das CAN-Modul in den gewahlten Steckplatz.

7. Fixieren Sie das Modul mit der hierfir vorgesehenen Schraube der Frontplatte.

8. Schlieffen Sie den Rechner.

9. Schlieffen Sie den CAN-Bus an.
Beachten Sie hierbel hitte, dal3 der CAN-Bus an beiden Enden abgeschlossen werden mul3. esd
bietet hierzu T-Stlicke und Terminatoren. Das CAN-GND-Signal ist aul3erdem an genau einem
Punkt im CAN-Netz zu erden. Die Terminator-Stecker sind daher zusdtzlich mit einem
Erdungskontakt versehen. Ein CAN-Teilnehmer, dessen CAN-Interface nicht galvanisch getrennt
ist, ist mit einer Erdung des CAN-GND gleichzusetzen.
Die erste CAN-Schnittstelle (CAN-Netz 0) wird Uber den DSUB-Stecker (X600) angeschlossen
und die zweite CAN-Schnittstelle (CAN-Netz 1) Uber den DSUB-Stecker (X601).

10. Schlieffen Sie die Spannungsversorgung des Rechners wieder an.

11. Schalten Sie den Rechner, die Peripheriegeréte und die anderen CAN-Bus-Teilnehmer wieder an.

12. Ende der Hardware-Installation.
Fur die Software-Installation stehen fur Windows-Betriebssysteme Installationsprogramme zur
Verfuigung, die im Software-Handbuch des Moduls beschrieben sind.
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Technische Daten

3. Zusammenfassung der technischen Daten

3.1 Allgemeine technische Daten

0..50 °C,
Umgebungstemperatur auch fir -45 °C...+85 °C erhaitlich
Luftfeuchtigkeit max. 90 %, nicht kondensierend
Uber CompactPCI-Bus,
Versorgungsspannung

Nennspannung: 5V +5%

Steckverbinder

X100 (132-pol. Pfostenstecker) -
CompactPCI-Board-Connector

X101 (132-pol. Pfostenstecker) -
CompactPCl-Rear-Panel-1/0

X600 (DSUB9/Stifte) - CAN-Netz 0

X601 (DSUBY/Stifte) - CAN-Netz 1

X602 (8-pol. Stiftleiste) - opt. DeviceNet-Interface Netz O

X603 (8-pol. Stiftleiste) - opt. DeviceNet-Interface Netz 1

Folgende Steckverbinder werden nur fir Programmier- und

Testzwecke besttickt:
X301 (4-pol. SMD-Buchsenleiste) - Seridlles Interface
X301 (10-pol. Pfostenst.) - BDM-Interface
X400 (8-pol. Stiftleiste) - |SP-Programmierung
Abmessungen 100 mm x 160 mm
Gewicht <2509

Table 3.1.1: Allgemeine Daten des Moduls
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Technische Daten

-

3.2 CompactPCIl Bus

Host-Bus

PCI-Bus geméal3 PCI Local Bus Specification 2.1

PCl-Daten/Adrel3bus

32 Bit

Controller

QSPAN CA91860

Interrupt

Interrupt-Signal A

Board-Dimension

Steckverbinder

gemal3 CompactPCl-Specification, Rev. 1.0

Table 3.2.1: CompactPCI-Bus-Daten

3.3 CAN-Interface

Anzahl

2 CAN-Interfaces

CAN-Controller

SJA1000

CAN-Protokoll

Basic-CAN 2.0A/B

Physikalisches Interface

Physical Layer gemaR 1SO 11898, Ubertragungsrate
programmierbar von 10 kBit/s bis 1 MBit/s

BusabschluR von 12002

muf3 extern gesetzt werden

Galvanische Trennung des
CAN-Interfaces gegentiber den
anderen Baugruppen

Uber Optokoppler und DC/DC-Wandler sind die beiden CAN-
Interfaces gegeneinander und gegentiber den CompactPCl-
Bus-Potentialen galvanisch getrennt

DeviceNet-Option

je ein Adapter-Board fur jeden CAN-Kana mit Phoenix
Combicon-Steckverbinder (oder aquivalente), Optokoppler und
CAN-Treiber geméal3 DeviceNet-Spezifikation ‘ DeviceNet
Communication Model and Protocol, Rel. 2.07,
DeviceNet-Stecker tiber Frontplatte zuganglich

Table 3.3.1; Daten des CAN-Interfaces
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Technische Daten

-

3.4 Software-Unter stiitzung

Im Lieferumfang enthalten snd Software-Beispiele fir DOS und Windows 3.11. Auferdem stehen
Software-Treiber fir Windows NT/XP/2000 und Windows 9x/ME zur Verfiigung. Der Windows-NT-
Treiber ist im Kernel-Mode geschrieben und multiprozessorfest. Der Windows-9x/ME-Treiber ist als
VXD redligert. Die Firmware kann vom PC in das Flash-EPROM geladen werden.

Software-Pakete fur CANopen sind verfugbar.
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Technische Daten

-

3.5 Bestdlhinweise

C.2026.12

Typ Eigenschaften Bestell-Nr.
CAN-CPCI/360-2 2xCAN, 0...50°C, C.2026.02
CAN-CPCI/360-2-T 2xCAN, -40...+85°C, C.2026.03
Optionen:

CAN-CPCI/360-95 Windows 9x/ME VxD-Driver C.2026.10

CAN-CPCI/360-NT Windows NT/XP/2000 Device-Driver C.2026.11

CAN-CPCI/360-Co CANopen Master/Slave-Obj.-Lizenz C.2026.12

CAN-CPCI/360-Linux-Driver Linux-Driver C.2026.19

CAN-CPCI/360-VxW VxWorks-Obj.-Lizenz C.2026.55

CAN-CPCI/360-MD *) é%;gﬂ)erzhsggtg‘;%'zg%?mh 2 C.2026.20
Anwenderhandbuch in deutsch zu

CAN-API-MD *) C.2026.10, C.2026.11, C2026.19 und C.2001.20
C.2026.55

CAL/CANopen-MD *) Anwenderhandbuch in deutsch zu C.2002.20

*) Wird das Handbuch gemeinsam mit dem Produkt bestellt, so wird es kostenlos mitgeliefert.

Tabelle 3.5.1: Bestellhinweise
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LED-Anzeige %

Das Modul ist mit vier LEDsin der Frontplatte versehen. Die griine LED zeigt das Vorhandensein der
Versorgungsspannung von 5V an. Die anderen drel LEDskonnenvondrel Portsdes Controllers 68360
angesteuert werden. Sie werden von der Firmware zur Zeit (12/99) jedoch nicht unterstiitzt.

4. LED-Anzeigen

LED1D (grun): Power

LED1C (rot):  ohne Funktion
LED1B (gelb): ohne Funktion
LED1A (rot):  ohne Funktion

CAN Netz1 CAN Netz 0 Auswurf-
X601 X600 hebel
S U Py |
Abb. 4.1.1; Position und Farben der LEDs
Anzeigefunktion bel
LED Farbe Name
LED aus LED an

LED1D grin Power keine Versorgungsspannung Versorgungsspannung liegt an

LED1C rot - nicht implementiert
LED1B gelb - nicht implementiert
LED1A rot - nicht implementiert

Tabelle 4.1.1: Anzeigefunktionen der LEDs
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Konfiguration

=z

5. BelegungdesCompactPCI -1/0O-Stecker sX101 mit CAN-Signalen

Die Belegung des lokalen CAN-Interfaces und des CompactPCI-1/0-Steckers X101 kann bei Bedarf
Uber Variation der Widerstandsbestiickung verandert werden. Uber Anderung der Bestiickung kénnen
die CAN-Signae vor dem 1S011898-Interface abgegriffen und an X101 geftihrt werden.

Diese Option mul’ bei Bestellung mit angegeben werden. Bitte wenden Sie sich an unseren Support.

Achtung!

Wenn die Widerstandsbriicken gesetzt sind, darf entweder nur das |okale physikalische Interface
oder die Signale am X101 angeschlossen werden, da sonst die CAN-Signale kurzgeschlossen
werden.

Inder Standardbestiickung bei Audlieferung desModulsist der CompactPCl-1/O-Stecker X101 nur mit
einigen GND-Signalen belegt. Das bedeutet, dal? in diesem Fall das Board durchaus auch in Slots
gesteckt werden darf, bei denen der Rear-Panel-1/0-Stecker auf der CompactPCl-Backplane fir 64-Bit-
Zugriffeausgelegt ist. Bei jeder anderen Konfiguration darf das M odul nur in Slotsgesteckt werden, die
fur 1/0O-Signale vorgesehen sind, sonst kann es zur Zerstorung des Moduls oder anderer Telle des
CompactPCI-Systems kommen!

X100
CompactPCl- 1S011898- DSUB-

Board-Connector TTLLevel 18011898- CAN-Signale Stecker

CompactPCl- CAN-Controller CAN-Imn:terface g a—
Interface SJA1000 !
galvanischer N

Trennung

Widerstands-
X101 briicke
CompactPCI- Widerstands-
Rear-Panel-1/0- briicke
Connector

Abb. 5.1.1: Schema der moglichen Belegungen des Steckers X101
(nur CAN-Netz 0 dargestellt)
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Stecker belegung ';

6. Steckerbelegung

6.1 CAN-Bus-Schnittstellen (X600, X601)

Die Anordnung der Signale auf dem Stecker der CAN-Schnittstelle 1 (Netz 0: X600) und der Schnitt-
gelle 2 (Netz 1: X601) ist identisch. Die Stecker sind a's 9-polige DSUB-Stecker mit Stiftkontakten
ausgefuhrt.

Pin-Zuordnung:

1 2 3 4 ]
® e o o o
®e & & O
6 7 8 9

Pin-Belegung:
Signal Pin Signal
1 reserviert
CAN_GND 6
2 CAN_L
CAN_H 7
3 CAN_GND
reserviert 8
4 reserviert
reserviert 9
5 Shied
9-poliger DSUB-Stecker
Signalbeschreibung:
CAN_L, CAN_H... CAN-Signalleitungen
CAN_GND ... Bezugspotential des lokalen CAN-Physical-Layers
Shield ... Potential des Steckergehéduses
reserviert ... reserviert fir zukinftige Anwendungen

Installation und technische Daten CPCI-CAN/360 Rev. 2.0 15



ﬁ Stecker belegung

6.2 DeviceNet-Option

Ist das Modul mit dem DeviceNet-Interface bestlickt, stehen die DSUB-Stecker nicht zur Verfligung.
Als Steckverbinder werden 5-polige Phoenix-Combicon-Stecker M STB 2.5/-GF-5.08 (oder aquivalente)
eingesetzt.

Pin-Zuordnung: Pin-Belegung:
Pin Signa
1 1 V-
2
3 2 CAN-
4 3 Shield
5
4 CAN+
5 V+
Signalbeschreibung:
V+... Spannungszufiihrung fur das CAN-Interface (Uyc = 24 V + 4%)
V-... Bezugspotential fur V+ und CAN+/CAN-
CAN+, CAN-... CAN-Signae
Shield... Abschirmung
(Uiber hochohmige RC-Kombination (IMQ, 10nF/500V) mit Erde (Frontplatte)
verbunden)

16 Installation und technische Daten CPCI-CAN/360 Rev. 2.0



Stecker belegung ';

In der Standardbestiickung bei Audlieferungist der Stecker X101 nur mit den GND-Signalen belegt. Die
im folgenden aufgefihrte Signalbelegung ergibt sich nur, wenn die Konfigurationswidersténde
entsprechend besttickt werden. (siehe Seite 13)

6.3 Belegung des | /O-Steckers X101

Signal
Pin
ReiheZ Reihe A Reihe B ReiheC Reihe D Reihe E ReiheF
123 RO1* ROO* TO1* TOO* GND
456 - - - - -
789 GND
101 -
112 GND
270 -
000 GND
000 -
000 GND
000 -
000 GND
00 -
GND
GND
GND
GND
- - - - GND
T10* T11* R10* R11* -
Signalbeschreibung:

T10*,R10*,T11*,R11* CAN-Signale, dieiiber Anderungender Widerstandsbestiickung an X101

gefuhrt werden kénnen (von CAN-Controller Netz 0)

T0OO*, ROO*, TO1*, RO1* CAN-Signale, dieiiber Anderungen der Widerstandsbestiickung an X101

gefuhrt werden kénnen (von CAN-Controller Netz 1)

Installation und technische Daten CPCI-CAN/360 Rev. 2.0 17
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Verdrahtungshinweise ﬂ“J:_E.

7. Korrekte Verdrahtung galvanisch getrennter CAN-Netze

Generell snd bel der Verdrahtung samtliche giltigen Richtlinien (DIN, VDE) bzgl. EMV-gerechtem
Aufbau, Leitungsfiihrung, L eiterquerschnitte, zu verwendende Materiaien, Mindestabstande, Blitzschutz

etc. zu beachten.

Die folgenden Grundregeln fir die CAN-Bus Verdrahtung sollten unbedingt beachtet werden:

Ein CAN-Netz darf sich nicht verzweigen (Ausnahme: kurze Stichleitungen) und muf3 an beiden
1 | Enden mit dem Wellenwiderstand der Leitung (in der Regel 120 Q +10%) abgeschlossen werden
(zwischen den Signalen CAN_L und CAN_H und nicht gegen GND)!

Eine CAN-Datenleitung bendtigt zwei verdrillte Adern (Twisted Pair) und eine Leitung zur Mitfih-
2 | rung des Bezugspotentials (CAN_GND)!
Hierzu sollte die Abschirmung des Kabels verwendet werden!

Das mitgefiihrte Bezugspotential CAN_GND muf3 an einem Punkt mit dem Erdpotential (PE)
verbunden werden. Es mul3 genau eine Verbindung mit Erde hergestellt werden!

4 | Die Baudrate muf3 an die Leitungsldnge angepal’t werden.

Stichleitungen sind so kurz wie mdglich zu halten (I < 0,3 m)!

Bel doppelt abgeschirmten Leitungen muf3 der aufdere Schirm an einem Punkt mit dem Erdpotential

6 (PE) verbunden werden. Es darf nicht mehr als einen Anschluf3 an Erde geben.

7 Esist ein gesigneter Leitungstyp (Wellenwiderstand ca. 120 Q +10%) zu verwenden und der
Spannungsabfall auf der Leitung ist zu beachten!

8 Die CAN-Leitungen sollten nicht in unmittelbarer Nahe von Stérquellen verlegt werden. L%t sich

dies nicht vermeiden, so sind doppelt abgeschirmte Leitungen vorzuziehen.

Leitungsaufbau Signalbelegung der Leitung und AnschluB von Erdung und AbschluB3
. CAN:Kahel.mit.Steckern.
Abgeschirmte Leitung /" DSUB9-Stecker DSUB9-Stecker
mit verdrillten Adern (Buchse oder Stifte) CAN_GND (Buchse oder Stifte)
Pin-Bezeichnung (auf Leitungsabschirmung) Pin-Bezeichnung
CAN_H ; n.c. /‘\ CAN L /\ n.c. ;
\ ]
CAN_L £ 3 o } ne 3 £
o 4 N | o 4 S
'8_ g n.c. | n.c. g 8
CAN_GND 6 e\ CAN H ne. 6 =
. W T o

n.c. !

9 n.c. n.c. 9 —

Steckergehause | "¢| Steckergehause Erdung (PE)
n.c. = not connected :

Abb.: Aufbau und Anschlul® der Leitung

Installation und technische Daten CPCI-CAN/360 Rev. 2.0
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ﬂ“J:_E. Verdrahtungshinweise

Verkabelung

O bel Geréten, die nur einem CAN-Stecker besitzen, T-Stlick und Stichleitung (kirzer als 0,3 m)
verwenden (als Zubehor lieferbar)

CAN-Karte Erdungder  =meseeeeee CAN_H [—] I Buchsenkontakte
; Leitung
o8, rois, CAN_GND CAN_L [0 stiftkontakte
VME-CAN, etc. ]
J_ AbschiuBsteck CErddemme | ——— CAN_GND Apschluﬁstecker
Netz 1 bschluBstecker mit Erdklemme mit Stiftkontakten
Netz 2 T-Stiick =  AbschluBstecker
mit Buchsenkontakten

T-Stlick

AbschluBstecker

CAN- CAN- CAN-
Modul Modul Modul
CDIO16/16 CMIO CAI810

CAN-
Modul
CDMS4

Koppler
CSC595

oder
CAN-PC-Board

Abb.: Beispiel fur korrekte Verdrahtung (bei Verwendung einfach abgeschirmter Leitungen)

AbschluRwider stand

O exter nen Abschlul3stecker verwenden, weil dieser spéter leichter auffindbar ist!

O 9-polige DSUB-Abschluf3stecker mit Stift- oder Buchsenkontakten und Erdungsklemme sind
als Zubehor erhdtlich

Erdung

O CAN_GND muf3in der CAN-Leitung mitgefuhrt werden, well die einzelnen esd-Module gal-
vanisch voneinander getrennt sind!

O CAN_GND muf3 an exakt einem Punkt im Netz mit dem Erdpotential (PE) verbunden wer-
den!

O jeder CAN-Teilnehmer ohne galvanisch getrenntes I nterface wirkt wie eine Erdung, darum:
maximal einen Teilnehmer ohne Potentia trennung anschliel}en!

O Erdung kann z.B. an einem Abschlul3stecker vorgenommen werden

20 Installation und technische Daten CPCI-CAN/360 Rev. 2.0



L eitungslange

O

Verdrahtungshinweise

3

Test jedes Boards bei 1 MBit/s kann esd jedoch eine erreichbare Lénge von 37 m bel
1 MBit/s garantieren. Voraussetzung hierfir ist ein abgeschlossenes Netz ohne Impedanz-
storungen, wie z.B. langere Stichleitungen. (Ausnahme: CAN-CBM-DIQO8, -Al4, und -AO4
hier nur 10 m bei 1 MBIt/s))

Bit-Rate _typische Werte der CiA-EmpfehIl_Jngen

(KBit/g erreichbaren Leitungslange (O7/95) fur erreichbare

mit esd-Interfacel, ., [M] Leitungdangen |, [M]
1000 37 25
800 59 50
666.6 80 -
500 130 100
333.3 180 -
250 270 250
166 420 -
125 570 500
100 710 650
66.6 1000 -
50 1400 1000
33.3 2000 -
20 3600 2500
125 5400 -
10 7300 5000

Tabelle: Erreichbare Leitungsldngen in Abhangigkeit von der Bitrate beim Einsatz von
esd-CAN-Interfaces

Beispiele flir geeignete L eitungstypen

Optokoppler verzogern die CAN-Signae. Durch den Einsatz schneller Optokoppler und den

Hersteller

Leitungstyp

Hersteller

Leitungstyp

U.l. LAPP GmbH & Co. KG
Schulze-Delitzsch-StraBe 25

UNITRONIC ®-BUS LD,
UNITRONIC ®-BUS FD P LD

Alcatel Kabelmetal
Kabelkamp 20

70565 Stuttgart

30179 Hannover

DUE 4401, DUE 4001,
DUE 4402

metrofunk
KABEL-UNION GmbH
Postfach 410109
12111 Berlin

LiYCY 2 x 0,38 mm2, LiYCY 2 x 0,5 mm2,
LiYCY 2 x 0,75 mm2, LiYCY 2 x 1,0 mm2,
1P x AWG 22 C, 1P x AWG 20 C

74535 Mainhardt

ConCab Kabel GmbH
AuBerer Eichwald

1x2x0,22 mm?2
Best-Nr. 93022016
(UL approved)
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Verdrahtungshinweise

Diese Seite ist bewul3t unbedruckt.
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Stromlaufplane

©

8. Stromlaufplane

Die Stromlaufplane sind in der PDF-Datel dieses Dokumentes nicht enthalten. Sie werden auf
Anfrage ausgeliefert.
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